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Simbologia grafica adotada

Para distinguir a natureza e importancia das informagbes dadas aqui, neste livro de instrugdes de utilizacao,
utilizamos simbolos gréficos de referéncia que ajudam a tornar mais imediata a interpretagéo das préprias

informacdes.

Indica os conteudos das vérias se¢bes do manual,
U_—f‘@; adverténcias gerais, notas e outros pontos para os
quais se deseja chamar a atencao do leitor.

Indica uma situagcéo especialmente delicada que
pode interferir com a seguranga ou impedir 0
funcionamento correto do controlador, ou ainda,

indicar uma prescricdo que deve ser absolutamente

seguida para evitar situacbes de perigo

Indica uma condic¢do de risco para a incoluml-
A dade do usuario, devido a presenca de tensdes
perigosas nos pontos indicados

Indica uma sugestao baseada na experiéncia
o jo técnicos GEFRAN que, em certas circun-
stancias, pode ser muito Util
S Indica uma referéncia a Documentos
técnicos detalhados disponiveis no site

ey
GEFRAN www.gefran.com

1 - INSTRUCOES PRELIMINARES

Nesta secdo do manual damos as informagbes
e adverténcias de natureza geral das quais
recomendamos a leitura antes de dar inicio a
instalag&o, configuragéo e utilizacdo do con-
trolador.

03°

Descricéo geral

O instrumento € indicado para a aquisicéo e o contro-

le de sistemas com velocidade de variacdo elevada.

Dispbe de duas entradas analbgicas principais que

permitem muitas aplica¢des, incluindo medidas dife-

renciais. As entradas s&o configuraveis por teclado e

podem aceitar sinais lineares padronizados (inclusive

linearizaveis personalizados) provenientes de sondas

de presséo, células de carga, potencidmetros, TCs e

RTDs. Representam uma combinacédo exclusiva em

termos de desempenho, confiabilidade e flexibilidade de

aplicacdo. Nomeadamente, esta nova linha de controla-

dores Gefran, representa a solugéo ideal para setores

aplicativos em que o desempenho e a continuidade

de servico séo caracteristicas importantes, como por

exemplo:

+ Controles de pressdao em linhas de extrusao e
prensas de injecdo para matérias plasticas;

+ Controle de pressao diferencial;

+ Controle de forca em linhas de producgéo de tecidos,
papel e filmes de plastico;

+ Controle de tragdo para estagbes de enrolamento

O controlador dispde ainda de 4 entradas digitais para
fungdes como reset, calibragcdo, man/auto, loc/rem, hold,
incrementar/decrementar (fungcdo motopotenciémetro),
selecao do set dos parametros, selecéao de setpoint. As
saidas, até 4, s&o do tipo relé com funcdo de alarme.

Também estao disponiveis saidas analbgicas facultativas
de alta resolucéo (optoisoladas), até um maximo de trés,
para fungdes como controle, retransmissao analdgica de

valores de pico, sets com comando remoto, desvio, limi-

tes de alarme, valor diferencial.

Controlador na versao de base (mod. 2500-0-0-0-0-0-X)

+ 1 entrada universal para strain-gauge,
potencidmetro, termopares TC, RTD 2/3 fios e
lineares em corrente e tensdo com grau de preciséo
inferior a 0,1% f.e.

+ 2 entradas auxiliares para lineares em corrente e
tensao, potenciémetros

+ 1 alimentagéo para transmissores

+ 4 entradas digitais configuraveis NPN ou PNP

+ 1 saida analdgica de controle

+ 1 alimentacéao de sonda selecionavel para
strain-gauge, potenciémetros e transmissores

+ 4 saidas: OUT1, OUT2, OUT3, OUT4 de relé

Opcoes

+ 22 entrada universal (util para medidas diferenciais)
+ 2° saida analbgica di controle

+ 1 saida analdgica de retransmisséao

+ 4 entradas/saidas digitais con fungéo configuravel
+ 1 interface serial optoisolada RS485
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Interface do operador

Todos os dispositivos de interface com o operador

estdo concentrados no painel frontal do controlador

com nivel de protecdo IP54.

+ 6 botdes utilizaveis para operagbes de configuragao /
selecdo / controle manual

+ 1 display de 5 digitos bicolor vermelho/verde (variavel
de processo)

« 2 displays com 5 digitos de cor verde (setpoint e
parametros de configuragéo)

+ 5 leds vermelhos para a indicagdo configuravel

+ 2 bargraphs vermelhos com fungbes programaveis

Interface elétrica

Todos os bornes de conexéo (alimentacao, entradas,
saidas, op¢des) estdo concentrados na parte traseira
do controlador. Para informacgbes detalhadas sobre os
dados técnicos e 0os desempenhos, agradecemos con-
sulte o paragrafo “Caracteristicas técnicas” da se¢éo 5.

Adverténcias preliminares

Antes de instalar e utilizar o controlador da

série 2500, aconselhamos a leitura dos avisos

preliminares que damos de seguida. Isto ira

permitir-lhe acelerar a colocacdo em servigo

e evitar alguns problemas que, erroneamente,

podem ser interpretados como problemas de

funcionamento ou limitagbes do prdprio controlador.

+ Imediatamente apos retirar o controlador da
embalagem, veja o codigo de pedido e os outros
dados indicados na etiqueta aplicada do lado de fora
do contentor e copie-0s na tabela seguinte.
Estes dados tém de estar sempre guardados num
local acessivel e tém de ser comunicados a quem de
competéncia no caso de ser necessario recorrer ao
apoio do Servico de Assisténcia a clientes da Gefran.

035°

SN: (N° de série)

......................... (Codigo do produto acabado)
......................... (Cédigo de pedido)

SUPPLY: ... (Tipo de alimentacgéo elétrica)
VERS: ., (Versao de software)

+ Verifique também se o controlador esta intato e
certifique-se de que nao sofreu danos durante o
transporte. Assegure-se de que, além do controlador
e das atuais instrugbes de utilizacdo, a embalagem
contém ainda dois suportes para fixagdo em painel e
uma junta de vedacgéo a prova de poeiras — veja:
Instalagéo com fixagdo em painel na Segéo 2.
Possiveis incongruéncias, faltas de elementos ou
sinais de dano evidentes devem ser comunicados
imediatamente ao seu revendedor Gefran.

+ Verifique se o codigo de pedido corresponde a
configuragdo necessaria para a aplicagéo a que se
destina o controlador, consultando a Se¢éo 7:
“Informacdes técnicas - comerciais”.

+ N° e tipo de Entradas/Saidas disponiveis
+ Existéncia das opgdes e acessorios necessarios
+ Tensd&o de alimentagéo

Exemplo: 2500-0-1-0-0-2-1
Controlador Modelo 2500

Entrada principal simples

Entradas / Saidas digitais 5...8

Saida individual de controle continua +10V
(0/4...20mA)

Nenhuma saida de retransmisséo
Comunicacao digital RS485

Alimentac¢do 100...240Vca/cc

Antes de instalar o controlador série 2500 no painel
de controle da maquina ou do sistema héspede,
consulte o paragrafo “Dimensdes externas maximas
e medidas de furagdo do painel” na Sec¢éo 2
“Instalacéo e ligagao”.

No caso de ser prevista configuracédo por PC,
certifique-se de que tem a disposicdo um cabo de
interface RS232 e o CD-ROM que contém o software
WINSTRUM. Para saber o codigo de pedido consulte
a Sec¢édo 7, “Informagdes técnicas — comerciais”

Os usuarios e/ou os integradores do sistema
que desejarem aprofundar os conceitos de
comunicacéo serial entre o PC standard e/ou
PC Industrial Gefran e os Instrumentos
Programaveis Gefran, poderéo acessar aos
varios documentos técnicos de referéncia em
formato Adobe Acrobat disponiveis no site Web
da Gefran, www.gefran.com , entre os quais
salientamos:

+ Comunicagéao serial

+ Protocolo MODBus

L
o=y

Ainda na referida se¢é@o do site Web da Gefran
www.gefran.com reservada ao Download
encontrara o manual de referéncia do
controlador 2500, disponivel em formato Adobe
Acrobat, contendo a descricdo detalhada de
todos os processos e parametros.

Em caso de presumiveis problemas de
funcionamento do instrumento, antes de
contatar o Servigo de Assisténcia Técnica
Gefran, aconselhamos a consulta do guia de
resolucéo de problemas, incluido na Secéo 6,
“Manutencdo”, e se necessario, consulte a area
dos F.A.Qs. (Frequently Asked Questions) do
site Web da Gefran, www.gefran.com
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2 - INSTALACAO E LIGACAO

Esta segdo contém as instrugbes necessarias
para permitir a instalacdo correta dos controla-
dores 2500 no painel de controle da maquina
ou no sistema hospede e para ligagéo da
alimentagcéo das entradas, saidas e das interfaces
do instrumento.

033°

Antes de comecar a instalacao, leia com
atencao as adverténcias que damos de
seguida! Lembramos que a inobservancia
das referidas adverténcias, além de anular
a garantia, pode provocar problemas de
seguranca elétrica e de compatibilidade
eletromagnética.

A\

Alimentacao elétrica

+ O controlador NAO dispde de interruptor On/Off: E da
competéncia do usuario providenciar um interruptor/
secionador bifasico que cumpra os requisitos de
segurancga previstos (marcado CE), para interromper a
alimentacéo a montante do instrumento.

O interruptor deve ser colocado nas imedia¢des diretas
do instrumento e deve ser de facil acesso para o
operador. Um Unico interruptor pode comandar varios
instrumentos.

+ Se o controlador estiver ligado a aparelhos NAO
isolados em termos elétricos (ex. termopares), a
ligacao a terra deve ser feita com um condutor
especifico para evitar que a prépria ligagcdo se realize
diretamente através da estrutura da maquina.

+ Se o controlador for utilizado em aplicages onde ha
risco de ferimento de pessoas, danos para maquinas
ou materiais, € indispensavel que seja usado com

aparelhos de alarme auxiliares. E aconselhavel
contemplar a possibilidade de verificar a intervencéo
dos alarmes mesmo durante o funcionamento normal
do equipamento. O instrumento NAO deve ser
instalado em ambientes com atmosfera perigosa
(inflamavel ou explosiva). Podera ser ligado a
elementos que operam neste tipo de atmosfera
somente se através de tipos de interfaces apropriados
que cumpram o disposto nas normas de seguranca
em vigor.

Notas sobre seguranca elétrica e compatibilidade
eletromagnética:

MARCA DA CE:

O instrumento esta em conformidade com as Diretivas
da Uniao Européia 2004/108/CE e 2006/95/CE com
referéncia as normas genéricas: EN 61000-6-2 (imuni-
dade em ambiente industrial) EN 61000-6-3 (emisséo
em ambiente residencial) EN 61010-1 (seguranca).

Os controladores da série 2500 sédo destinados a ope-
rar sobretudo em ambientes industriais e quase sempre
instalados em quadros ou painéis de controle de maqui-
nas ou equipamentos de processos de producéo.

Em termos de compatibilidade eletromagnética, foram
adotadas as normas genéricas mais limitantes, como
indicado na respectiva tabela.

A conformidade com a EMC foi verificada com as
ligacoes conforme tabela.

Funcao Tipo de cabo Comprimento
Cabo de alimentacéao 1mm? im
Fios de saida do relé 1mm? 3,5m
Cabo de ligacao serial 0,35mm? 3,5m
Entrada do termopar 0,8mm? compensated 5m
Entrada strain-gauge, potenciometros lineares,

termorresisténcia “PT100” 1mm? 3m
Saidas analogas de retransmisséao 1mm? 3,5m
Entradas / Saidas digitais 1mm? 3,5m
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EMC EMISSION

Generic standards, emission standard for residential EN 61000-6-3
commercial and light industrial environments
Generic standards emission standard for industrial environment EN 61000-6-4
Emission AC mains EN 61000-6-3 Classe B
Radiated emission EN 61000-6-4 Classe A
CISPR-16-1-4
CISPR-16-2-3
CEI R210-010
EMC IMMUNITY
Generic standards, immunity standard of industrial environments EN 61000-6-2
Electrostatic discharge immunity EN 61000-4-2 + 4 kV contact discharge

+ 8 kV air discharge

Radiated radio frequency electromagnetic field immunity test

EN 61000-4-3 +A1 10 V/m amplitude modulated
80 MHz-1 GHz
10 V/m amplitude modulated

1.4 GHz-2 GHz

Conducted disturbances immunity

EN 61000-4-6 10 V/m amplitude modulated

0.15 MHz-80 MHz

Electrical fast transient/burst immunity test

EN 61000-4-4 + 2 kV power line

+ 2 kV signal line

Surge immunity test

EN 61000-4-5 Power line-line £ 1 kV
Power line-earth = 2 kV

Signal line-earth + 1 kV

Power frequency magnetic field immunity test

EN 61000-4-8 100 A/m

Voltage dips, short interruptions and voltage immunity tests

LOW VOLTAGE DI

Safety requirements for electrical equipment for measurement,
control and laboratory use

EN 61000-4-11

RECTIVE SAFETY
EN 61010-1

100%U, 70%U, 40%U,

Conselhos para uma instalacdo correta no
que respeita a EMC

Q

Alimentacao do instrumento

A alimentacdo da instrumentacéo eletrénica monta
da nos quadros deve chegar sempre, diretamente,
de um dispositivo de secionamento que tenha uma
fusivel especifico para a parte referente aos instru-
mentos.

A instrumentacgéo eletrdnica e os dispositivos
eletromecanicos de poténcia, como relés, contatores,
valvulas de solendide, etc., devem ser sempre
alimentados com linhas separadas.

Quando a linha de alimentagdo dos instrumentos
eletronicos for fortemente disturbada pela comutagao
de grupos de poténcia com tiristores ou por motores, é
conveniente usar um transformador de isolamento sé
para os controladores, ligando a blindagem destes a
terra.

E importante que a instalacdo elétrica tenha uma
boa conexéo a terra:

- que a tens&o entre o neutro e a terra ndo seja >1V
- que a resisténcia Ohmica seja <6W;

Se a tensao de rede for muito variavel, use um
estabilizador de tenséo.

Nas imediacbes de geradores de alta freqiiéncia ou
de arcos de solda, use filtros de rede adequados.
As linhas de alimentacdo devem ser separadas das
de entrada e saida dos instrumentos.

Ligacao das entradas e das saidas

Os circuitos externos devem respeitar o isolamento
duplo.

Para ligar as entradas analbgicas (TC, RTD) &
necessario:

- Separar, fisicamente, os cabos de entrada dos de
alimentacdo, de saida e de liga¢do de poténcia.

- Utilizar cabos trancados e blindados, com
blindagem ligada a terra num Gnico ponto.

Para conectar as saidas de controle, de alarme
(contatores, valvulas de solenbide, motores,
ventoinhas, etc.), monte grupos RC (resisténcia e
condensador em série) em paralelo com as cargas
indutivas que trabalham em corrente alternada.
(Nota: Todos os condensadores devem estar em
conformidade com as normas VDE (classe x2) e
aguentar uma tenso de, pelo menos, 220Vca. As
resisténcias devem ser, pelo menos, de 2 W).
Monte um diodo 1N4007 em paralelo com a bobina
das cargas indutivas que trabalham em corrente
continua.

A GEFRAN spa nao se considera, de modo
nenhum, responsavel por eventual ferimento
de pessoas ou danos de objetos provocados
por adulteracéo, uso errado, indevido e nao
conforme as caracteristicas do controlador e
as indicacoes destas Instrucées de utilizagcao.

IS
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Dimensodes externas maximas e medidas para furacao
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Instalacao com fixacédo em painel

Além do controlador propriamente dito e das aqui
presentes instrucdes de utilizacdo, a embalagem do
controlador contém:

* n° 2 suportes para fixacdo em painel (A)

* n° 1 junta de vedacéo de protecdo contra poeiras e

salpicos de 4gua (B)

SEFRAN 2500

.y

B—— psnl

Monte o controlador no painel conforme figura.

Avisos e prescricées para a instalacdo em painel

PrescricOes para a categoria de instalacéo I,
grau de poluicao 2, isolamento duplo.

The equipment is intended for permanent indoor instal-
lations within their own enclosure or panel mounted
enclosing the rear housing and exposed terminals on
the back
+ Somente para os modelos com alimentacao de
20...27Vcal/cc a alimentagao devera chegar de uma
fonte de classe dois ou de baixa tensdo com energia
limitada
* As linhas de alimentac&o devem ser separadas das
de entrada e saida dos controladores
+ Reulna a instrumentacao separando-a da parte de
poténcia dos relés
+ Nao instale no mesmo quadro contatores de alta
poténcia, contatores, relés, grupos de poténcia com
tiristores, sobretudo “com defasagem”, motores, etc.
+ Evite pd, umidade, gases corrosivos e fontes de
calor
+ Nao tape as entradas de ventilacdo: a temperatura
de trabalho deve estar compreendida entre 0...50°C
+ temperatura ambiente maxima: 50°C
+ use cabos de ligacao de cobre 60/75°C, didmetro 2x
No 22-14 AWG
» use terminais para torques de aperto de 0,5Nm

Altitude Até 2000m
Temperatura de 0..50°C/-20...70°C
trabalho/armazenamento

Umidade relativa 20...85%

nao condensante

Condicoes ambientais nominais Antes de

é ligar a alimentacao do Instrumento, assegurese
sempre de que a tensao de alimentacao corre-
sponde a indicada no ultimo nimero do codigo
de pedido.
Exemplo:
2500 - x —x—x—x—x—1=100..240Vca/cc
2500 - x —x—x—x—-x—-0=20..27Vca/cc
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LigacoOes elétricas (Mod. 2500-0-x - x - x - x - X)

k12 1 & Nh s ov
alimentacéo i3
90-260Vca / 18-30Vca/’c‘cl 10 32 10 4+ IN4 Lin
OUT 1 14 ° 3 %l ov
¢ (OUT 1, OUT 2) |12 8 30 8. 1l 4 IN3 Lin
OUT 2 1 ! 29 ! -+ 24V alim. transmissor
OUT3 17 6 28 6 N
alimentagéo da sonda
c (OUT 3,0UT 4) |18 5 27 0 —_—
OUT 4 19 4 2 d ~ -
. o5 CAL1  Rtd1
¢ (DH, DI2) 422 3 : +
DI2 - 21 2 24 2 N
IN1
DIt -4 %2 ! Lol 4
RS485 RS232
2 fios 4 fios
110 (CO1, 002) 33 Rx +
101 4 saida CO2 32( 3 +--GND  RX - GND
9. - + saida CO1 31 A(+) Tx + Tx
8 ,,,,, DI / OUT8 30 B(') TX = RX
7 '''' 29 boodedeeeeennnns
DI /OUT 7 OUT W
6 '''' DI /OUT6 28 +
5.0 DI /OUT 5 27
4.} Vext DI/ OUT 5...8 2
3.1 ¢ (DI3, D4, DI / OUT 5...8) %
2.1 pla 24
1 ,,,,,, D|3

Faca as conexbes utilizando sempre os tipos de cabos adequados aos limites de tenséo e corrente

II %—‘ indicados na Segéo 5 — Caracteristicas técnicas. Se o Controlador estiver equipado com contatos tipo
faston, é necessario que estes sejam do tipo protegido e isolados.
Se estiver equipado com contatos de parafuso, é necessario fixar os cabos solidamente e, pelo menos,
dois a dois.
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LigacoOes elétricas (Mod. 2500-0 - x - x - x - x - X)

Entrada IN1 TC — Termopar

6
Termopares disponiveis:

5 JKRST(@BENLU,G,D,C possivel
inserindo uma linearizagédo personalizada

..... PT100 para possivel (custom)) _
4 T compensacao da junta - Respeite as polaridades
fria externa - Para extensdes, use o cabo compensado

3 adequado ao tipo de TC utilizado

2 -

1 IN1 >

A +

Entrada IN1 linear com transmissor de trés fios alimentado pelo instrumento

9/11 | —
Alimentacao do transmissor
7 ||+ 24V
4 De acordo com o tipo de transmissor, sele-
cione o tipo de sonda correspondente
3
2 -
—+
;1 + IN1
A S

Entrada IN1 linear com transmissor de dois fios alimentado pelo instrumento

91| | =

7 | |+ |24V Alimentag&o do transmissor

4
3
2 || .
1+
+ IN1
p == -
4...20mA
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LigacoOes elétricas (Mod. 2500-0-x - x - x - x - X)

Entrada IN1 Linear (l)

IN1
1+ N

A

Entrada linear em corrente continua
0/4...20mA, Ri = 50Q

Entrada IN1 Linear (V)

1 + IN1

Entrada linear em tensdo continua
+60mV Ri>10MQ

+100mV Ri>10MQ

+1V Ri > 2MQ

+5V Ri > 2MQ

+10V Ri > 2MQ

Entrada IN1 Potenciometro

6 | |- Alimentagao da sonda
5 ||+ 25V
4
3 Potencidmetro
_,| :| R = 100Q
2 - ?
1 | |4+ IN1
A

Entrada IN1 PT100

Ligagéo 2 fios

1 IN1
A +

Ligacéo 3 fios

........ Utilize fios com se¢éo apro-

priada (min 1 mm2)

Entrada IN1 Strain-gauge 4/6 fios

6 | | = Alimentagcéo da sonda
5110V Strain-gauge sensibilidade 1,5...4mV/V
5 | |+
4 Verde - Exc
Branco /.\ + Exc
3 Preto ou Ama/elo \
2 -
IN1 Vermelho
1|+
A
Azul CAL
Castanho \ / CAL
ou Laranja \./
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LigacoOes elétricas (Mod. 2500 -1 - x - x - x - x - X)

e 12 11 33 11 .oV
alimentacéo i
90-260Vca / 18-30Vcalce 10 3 10 -+ IN4 Lin
OUT 1 -l 14 ° 3 .l - OV
¢ (OUT 1, OUT 2) |12 8 80 8.1l 4 IN3 Lin
16
ouT 2 - 4 29 ! “+ 24V alim. transmissor
OUT 3 17 6 28 6 )
alimentacao da sonda
c (OUT 3, OUT 4) |8 5 27 5 -
OUT 4 19 4 26 4 i
IN2
¢ (D1, DI2) 22 8 25 ¢ -
DI2 - 21 2 24 2 )
IN1
DI 122 1 1 -
RS485 RS232
2 fios 4 fios
110 (CO1, CO2) 33 . Rx +
10+ saida CO2 32 - GND RX - GND
9Ly saida CO1 31 = A(+) Tx + Tx
8..1..DI/OUT 8 30 - B(-) Tx - Rx
7 29 -
.......... et DI / T 7
ou OouTw
6. ---DI/OUT®6 28 B
5. ---DI/OUT5 o7t _ )
CAL2 Rtd2 Al.P2
4} Vext DI /OUT 5...8 2RI ' + +
3.0 o5 (9L ) i
c (DI3, DI4, DI / OUT 5...8) CALA Rid1 ALP1
2.0 -Dl4 24 (9| . + +
1 .......... DIS

10
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LigacOes elétricas (Mod. 2500 -1 - x - x - x - x - X)

Entrada IN2 TC — Termopar

A +

(*) PT100 para possivel compensacgéo
da junta fria remota

Entrada IN1 TC — Termopar

7 T *
25 3 ()
24(9¢7 5 -
D
A +

Termopares disponiveis:

JKR,S T(B,E, N,L, U, G, D, C possivel, inserindo
uma linearizagcéo

personalizada)

- Respeite as polaridades

- Para extensdes, use o cabo compensado adequado
ao tipo de TC utilizado

Entrada IN2 linear com transmissor de trés fios
alimentado pelo instrumento

911 | —

7 ||+ 24V |Alimentacdo do transmissor

4 -
+
+ IN2
3 S
2 -

A

De acordo com o tipo de transmissor, selecione o
tipo de sonda correspondente

Entrada IN1 linear com transmissor de trés fios
alimentado pelo instrumento

91| |
7 |+ 24V Alimentacdo do transmissor
4
3
2 - —+
: M+ IN1
A S

Entrada IN2 linear com transmissor de dois fios
alimentado pelo instrumento

911 | =

7 ||+ 24V | Alimentac¢do do transmissor
4 |- L +
+
3 < IN2 _
4...20mA
2

Entrada IN1 linear com transmissor de dois fios
alimentado pelo instrumento

91| |-
7 | |+ |24V Alimentag&do do transmissor
4
3
2 -
— +

1 + IN1

< -

A

4..20mA

802911_MHW_2500_01-2015_POR
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LigacoOes elétricas (Mod. 2500 -1 - x - x - x - x - X)

A
Entrada IN2 Linear (V)

A

Entrada IN2 Linear (l)

3 ||+ IN2

4—

3 | |+ IN2

Entrada IN1 Linear (I)

A

IN1
<4

Entrada IN1 Linear (V)

IN1

A

A

Entrada IN2 PT100

Ligacdo 2 fios

/I‘

27 5
/—E
26 q 4 |/
25 3 IN2
Entrada IN1 PT100
Ligacdo 2 fios

/
25 3
24907/ o ||/

1 IN1

Ligacéo 3 fios

Utilize fios com secéo
apropriada (min 1 mm?)

Utilize fios com secao
apropriada (min 1 mm?)

A

Entrada IN2 Potenciometro

L / 1
27 5 +25V
/
26 4 4 - P\
25 3 ||+ IN2

Entrada IN1 Potenciometro

25

/7

24

/

+ 2,5V

4+ IN1

Potencidbmetro R = 100Q

Alimentacéo 2,5V

Potenciometro R = 100Q

Alimentacéo 2,5V

12
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LigacoOes elétricas (Mod. 2500 -1 - x - x - x - x - X)

Entrada IN2 Strain-gauge 4/6 fios

28 6 | |= Alimentacéo da sonda
5/10V

27 ] 5 +

26 - 4 - Verde - Exc
Branco /.\ + Exc

25 3 ||+ IN2 Preto ou Amafelo \

24 2
Vermelho

1
A
Azul CAL
CAL
Castanho \
ou Laranja
Entrada IN1 Strain-gauge 4/6 fios

28 6_| | — Alimentacéo da sonda
5/10V

27 5 +

26 4 Verde - Exc
Branco /.\ + Exc

25 = 3 Preto ou Ama‘elo \

24 i 2 |-
Vermelho

1 + IN1
A

Azul CAL
Castanho \ CAL
ou Laranja

N.B.: Respeite devidamente as ligacdes SONDA CONEXOES FASTON “CAL”
(desbalanceamento da SONDA 80 %).

O FASTON 24 (26) tem de ser obrigatoriamente ligado a sonda, no pino comum “- EXC”.

A inversé@o dos fios “CAL” de desbalanceamento da sonda 80 % ¢ indicada no fim da calibracdo através
da sinalizagéo de erro “ Hi” ou “Sbr”.

802911_MHW_2500_01-2015_POR
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LigacoOes elétricas (para todos os modelos)

Entradas IN3, IN4 lineares com transmissor de trés fios alimentado pelo instrumento

11| - +
INf
10| |+ )
o l_ -
8 | |+IN% +
7 s
A

+ 24V Alimentacéo do
transmissor

Entradas IN3, IN4 lineares com transmissor de dois fios alimentado pelo instrumento

11
+
IN4
10| |+
< -
9
¢ +
IN3
8 | |+
> -
7 | |+24V
A Alimentacdo do transmissor
Entradas IN3, IN4 lineares (l) Entradas IN3, IN4 Potenciometro
+
11 Vpot 10Vdc
(Borne 5)
IN4
10| |+ 11| | =
1
IN4
9 ||_ 10| |+
IN3
8 | |+ 9
< =
IN3
7 8 | |+
A
Entradas IN3, IN4 lineares (V) 7
11| | = Vpot é a tenséo de alimentagdo do potenciémetro
E possivel utilizar a alimentacdo da sonda 10 Vcc, se disponivel
IN4
10| | +
9 |-
g |+ IN3
7
A

14
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LigacoOes elétricas (para todos os modelos)

Entradas digitais DI1, DI2, DI3, DI4

COM 20 25 3 COM
DI2 21 24 2 Di4
DI 20 1 DI3

Entradas digitais (PNP), 24V, max. 5mA ou de contato livre de tensdo (NPN) max. 5mA
A selecdo PNP/NPN é Unica para DI1, DI2, DI3, DI4 e ¢ realizada mediante definicdo do pardmetro de configu-

racdo (Hd1 = +8).

Entradas / Saidas digitais DI/OUT 5, DI/OUT 6, DI/OUT 7, DI/OUT 8

Entradas digitais (PNP) 24V, max. 5mA
8 DI /OUT 8
Saida digital 100mA; Vout = Vext -25% with 4 outputs 100mA
7 DI/ OUT 7 protegida contra curto-circuito
Vext € a alimentagao externa necessaria para as saidas OUT 5,6,7,8 - 24V +25%
6 DI/ OUT 6
exemplo de ligacdo de saida digi- exemplo de ligacdo de entrada
5 DI/ OUT 5 tal (OUT 5) digital (DI 5)
4 |+  Vext 5 ;—|_‘ = - +
B 3| - COM 4 + 4 o4V
24V
3 - 3 -
Saidas OUT 1, OUT 2, OUT 3, OUT 4
no/nc | |14
Relé 5A, 250Vca/30Vcce
OUT 1
Selecione os contatos NA/NF mediante jumper na placa c 15
de alimentagéo (padrdo: contato NA) OUT 2
. = I no/nc | |16
Para realizar a fun¢do de alarme em seguranca intrinseca
(contato NA fechado quando a condigcéo de alarme n&o
existe) retire as pontes S1, ..., S4 na placa de alimentagao no/nc | |17
(Ver secdo 6 - manutencao) OouT 3 . 18
OUT 4
no/nc | |19

Saidas de controle CO1, CO2

1) -

ol + cOo2

B

CO1

0/2...10V, 10V, max. 25mA protegida contra curto-circuito

0/4...20mA, em carga max. 500Q

Selecao de tipo mediante parametro de configuracao

802911_MHW_2500_01-2015_POR
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LigacoOes elétricas (para todos os modelos)

Saida de retransmissao

29 0/2...10V, =10V, max. 25mA protegida contra curto-circuito
= 0/4...20mA, em carga max. 500Q
o8| | + Selecao de tipo mediante parametro de configuracao
A

Linha serial - MODBUS

RS485 2 fios (padrao) RS485 4 fios RS232
33 33 30 —Bx+ 33
32 (9¢)—SNP 32 (9 +—2% 32 (9¢)—SNP
A (data +) Tx + Tx
31 (R 31 (1 31 (7
B (data - TX -
30 (data -) 30 X 30 Rx
A A A
Resisténcia de terminacéo da linha 120Q Resisténcia de terminacdo da linha
ativavel mediante jumper S3 fechado, S2 120Q) ativavel mediante jumper S3
aberto fechado (Tx) e S2 aberto (Rx)
Polarizagéo ativavel mediante jumpers Polarizagéo ativavel em recepgéo (Rx)
S4, S5 fechados (S6, S7, S9 fechados, mediante jumpers S4, S5 fechados (S6,
S8 aberto) S7, 89 abertos, S8 fechado)
Placa SER/W
szamss seéssse
-
J1 J31
J29
]
J26
Placa SER/W
Joa
Alimentacéao
12 Padrao: 100...240 Vca/cc +10%
Opcional: 20...27 Vcalcc +10%
PWR A 13 Poténcia: max 20VA; 50/60 Hz
B
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Exemplos aplicativos

O controlador 2500 dispde de quatro configuragdes tipicas, selecionaveis mediante o parametro “PASS”, referidas a igual
numero de aplicacdes de base.
Esta fungé@o permite ligar o equipamento rapidamente sem impedir eventuais ajustamentos dos parametros.

1. CONTROLE DA PRESSAO DE MELT (extrusor)

Modelo 2500-0-0-0-0-2-1

PAS =30
Comunicagao com
eventual PLC ou uni-
dade de supervisao

Saida de controle 0...10V

Man/Auto /
Extrusor off /

<
<

Acionamento

OUTS - Phigh high

Aumentar _/_ __OUT2 - Phigh
Diminuir S —OuUT1 - Pmin
Entrada
principal 1

Utilizando o instrumento de base 2500-0-x-x-x-x-x & possivel controlar com preciséo a pressdo do material a entrada da
bomba volumétrica.

A variavel é adquirida por meio da entrada principal, 1.

A saida de controle é enviada ao acionamento do motor que controla o parafuso extrusor.

A entrada digital DI1, configurada para Manual/Automatico, permite o arranque do extrusor no modo manual: Mediante utili-
zacao dos botdes aumentar/diminuir &€ possivel aumentar a velocidade do extrusor até obter um valor de presséo préximo do
de trabalho e passar, entdo, para automatico com controle Pl rapido.

Com extrusor desligado (entrada DI2), a saida do controlador é zero.

OUT1 = alarme de pressao minima (indica automaticamente a falta de material)

OUT2 = pré-alarme de pressao maxima
OUT3 = alarme de pressdo maxima

Acionamento
N
CO1
+ 24V ~ _li ‘33 71‘ ‘12 ‘33 11‘
alimentagéo ~ -li ‘32 10‘ ‘13 ‘32 10‘ GND
!14 ‘31 9 ‘ ‘14 ‘31 9‘ A (data +) Linha
alarme min. (Out1) 15(3) |[s0 s 1550 [[20 s || Batar serial
pré-alarme max. (Out2) |+ 29 7 |M|7s 20 7
17! 28 6 17 28 6 -
alarme max. (Out3) 18 27 5 (fl8 27 50|+
- Exc
D] 19 26 4 |Bl19 26 4 ya e
RL min RL max l 1 20 25 3 |H|20 25 3 [\
24 24 - | ( \
Man Loc / Autom. Extrusor Offfil_-li ‘ < ‘ ‘21 ‘ z 1 < X
il = L]
CAL
l \ /| oA
f< Dec i
i
|-( Inc
|

802911_MHW_2500_01-2015_POR
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2. CONTROLE DA PRESSAO DE MELT E INDICAGAO DE MUDANGA DE FILTRO

Modelo 2500-1-0-0-0-2-1
PAS = 31

Comunicagao com

eventual PLC ou uni-

dade de supervisao
Saida de controle 0...10V

Man/Auto /
Estrusore off /

Acionamento

OUT3 mudanca de filtro

Aumentar —— - OUT2 - Phigh
Diminuir N —OUT1 - Pmin
Entrada principal 1 Entrada
(variavel controlada) principal 2

Utilizando o instrumento de base 2500-1-0-x-x-x-x € possivel controlar o estado de eficiéncia do filtro antes da bomba
volumétrica, evidenciado pela diferenca de presséo entre a entrada e a saida.

O instrumento 2500 adquire as variaveis por meio das duas entradas principais, uma das quais também é utilizada para con-
trole de presséao (ver aplicacéo 1).

A saida de alarme OUT4 (configuravel) permite sinalizar a necessidade de reposicao (manual ou automatica) do filtro.

. acionamento

CO1
+ 24V _ ~ _li ‘33 11‘ ‘12 ‘33 11‘
alimentagéo _ [s30) [[s2 o1 %) [[2 ]| _anD
alarme min. (Qut1) 4% ] d e o]l Agaaw |Hnha
‘ serial
15 30 8 15 30 8 B (data -)
alarme max. (Out2) 16 2 7 e 2 7
Mudanca de filtro (QUT3) | 1~ 28 6 \B|17 28 6
18 27! 5 18 27l 5
19 26 4 19 26 4 & =Verde - Exc 6 = Verde - Exc
5 *B anch \ +Exc 5 + Branco +Exc
|:| l l 20 25| 3 |§|20 25 3 2 —~Pretd ou Amarelo 4 = Preto ou Amarelo
RL min RL max f21( ‘24 2 21 ‘24 2 ; + Verfnelho A 3 + _ Vermelho
Extrusor off | |22 1| 22 1 )
Man Loc / Autom. 24 = Azul CAL % _ Aul CAL
25 + Castgnh CAL o7 2+ Castanho CAL
ou Amarelo ou Amarelo
|-( Dec
f Entrada principal 1 Entrada principal 2
|-( Inc
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3. AJUSTAMENTO DA TRAGAO DOS ROLOS

Modelo 2500-0-0-0-0-2-1
PAS = 32

Velocidade de linha (0-10Vcc)

Entrada analogica
auxiliar 3

Entrada
principal 1

Comunicagdo com even-
tual PLC ou unidade de
supervisao

Entrada analogica
auxiliar 4

Saida de controle
0..10V Potencidmetro

ajustamento
tracdo

Acionamento

Utilizando o modelo de base 2500-0-x-x-x-x-x com uma entrada principal, € possivel controlar cuidadosamente a tracéo dos
rolos numa linha de enrolamento.

Para determinar a tragdo, o sistema usa 2 células de carga com uma sensibilidade de 2mV/V, ligadas em paralelo, alimenta-
das a 10Vcc pela alimentagéo auxiliar do instrumento.

Dado um setpoint, o instrumento permite manter constante o enrolamento da bobina.

A saida de controle do 2500 vai atuar no acionamento que comanda a velocidade do motor do bobinador.

Através de uma entrada digital devidamente configurada para habilitar a fungéo Setpoint local/remoto e um potenciémetro
externo alimentado pelo instrumento, o usuario pode definir o valor de tracéo.

Uma segunda entrada remota, devidamente configurada para receber a velocidade de linha a sua entrada, permite iniciar,
mesmo com o instrumento no modo Automatico, com uma percentagem de poténcia na saida de controle, evitando, assim,
puxadas fortes no material a enrolar no bobinador.

. acionamento Potenciémetro Set tiro
+
o —>|_J|]7Vpot (10Vvdc)
':“10 . IN4
CO1
~ 12ij 33‘j‘ ,‘11H12‘7‘ 33(?; j‘11( %) o Il_
alimentagéo . 13%0) ‘32‘ %) | (% wm‘ ‘13‘ X) ‘32‘ X 1 (% ‘m} GND ~ .1, IN3 Ref._ velocidade
‘w ) ‘mw % M (7o ‘ ‘w %) ‘31& X M0 s \ A (data +) linha = de linha
15%) [|s03¢) | |36 5 153 [[so%e | |36 || B (data) serial
16/ 29/ 4 Y ) 7 16(3¢ 29| 5 X 7
17/ zsw:‘ :ws 17\:‘28\:3 :6 -
18%) [|23%) |36 5 {1236 []r3%) || €5 1+ , Vpot (10Vdc)
A e
20(3%) ||25(%¢) )3 [ll20(3%) | |25(%¢) ‘s [\ 1 ] [\
| li s B e cn Ml | |
Setpoint LOC / REM =% , > ‘ ‘22‘ , : 7_1‘_Q X b4
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3 - OPERATIVIDADE

Nesta secdo descrevemos as fungbes e modos de utilizagdo dos displays, indicadores luminosos e
botbes que compbem a interface do operador do controlador 2500. Representa, portanto, um requisito

0=3°

~~  essencial para poder seguir corretamente a programacéo e configuracdo dos controladores.

Interface do operador

GEFRAN

Simbolo Funcao
0 C—, 5 S 8 PV : Visualiza a variavel de processo e os cddigos de error
S SV : Visualiza o valor do setpoint (predefinido) ou o valor do pardmetro indicado em
o 25008 -
0o E F: Visualiza o valor da saida de controle (predefinido), o identificativo dos

menus e dos parametros e o simbolo do parametro cujo valor é visualizado

Incrementa/Decrementa o valor do parametro visualizado em SV até atingir o valor
max/min. Pressionados continuamente: aumentam progressivamente a velocidade
de incremento/decremento, respectivamente, do valor visualizado em SV

em SV

Permite navegar entre os varios menus e pardmetros do controlac (/A 5% 'ma o
valor do parametro existente (ou modificado por meio dos botbes )e

seleciona o parametro seguinte.

Botdes com fungéo configuravel: com a configuragdo padrdo comuta o modo
de funcionamento do controlador

S6 esté ativo quando o display

controle de calibragédo do strain-gauge na entrada IN1

MANUALE/AUTOMATICO

ativagdo do pico maximo na entrada IN1

visualiza a variavel de processo.

(para sua configuracéo, ver pardmetros but i bukd, buE3 no menu Hrd)

(/A i) o valor do parametro existente (ou modificado por meio dos botdes

) e seleciona o parametro anterior.

brg 1

brg 2

Indicadores de estado por bargraph (grafico de barras):
bargraph 1: indica o desvio DEV com escala +10%
bargraph 2: indica o valor da saida de controle expresso em %

(para sua configuracdo, ver parametro bri)

20
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ID Simbolo

Funcao

L1

L2

3

—H—
II l! II

Indicadores de fungéo: com a configuragéo padréo, indicam o
estado de funcionamento do controlador.
Para sua configuragédo, ver parametros:

LEd !, LEdZ, LEd3, LEDY, LES no menu Hrd

L1

MAN/AUTO = ON intermitente (controle manual)
OFF (controle automatico)

L2

SETPOINT REMOTO =
ON (IN1 = ON Setpoint remoto)
OFF (IN1 = OFF Setpoint local)

L3
CONTROLE DE CALIBRAGAO IN1

L4/L5
ALLARME 1/2/3 = ON (ativado)

OFF(desativado

Tsec

s}

Msec

HEBEDENEBE
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o%
A
I

a

"eec
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o
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BE0ENE880
180 E
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p
2|
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c
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c
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=
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c
=
T
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o
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o

_ () (e} (C
3= 3 S| 13 S| = (3
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(o)
c
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&
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Espaco reservado para a insercdo de uma forma transparente
Label 8,7 x3, 7mm (unidade de medida ou
simbolos).

Uma folha com 50 etiquetas esta contido Packaging Tool
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Notas operativas gerais

Ligacao e funcionamento do controlador

Autodiagnodstico .

| 7’

L -
- [ BBBEs|-
5688

Funcionamento normal

Imediatamente ap6s ligacao do controlador, este Ultimo faz um teste de
autodiagnostico. Durante o teste, todos os segmentos do display e os 7
indicadores luminosos piscam.

Se o autodiagnéstico ndo detectar erros, o controlador entra no estado de
funcionamento normal (Nivel 1)

Os erros eventualmente detectados pelo teste de autodiagnostico sao
armazenados num registro e podem ser visualizados com a fungéo Err do
menu inF

Nivel 1 PV Visualiza o valor da Variavel de Processo.
SV visualiza o valor do setpoint (se parametro d5.5F = 0).

1

PV
399|sv

£

C3

C3
.

Erros durante
o funcionamento

]
O |pv

SV

F

Sbr |pv

SV

7
o
n
-
=]
T
<

F visualiza o valor da Saida de Controle 1 (se parametro d5F = 5)

Pressionando por breve tempo, é possivel visualizar no display PV, em
sucessao, os valores significativos que condicionam o funcionamento do
controlador no Nivel 1 e, se necessario, modifica-los (Setpoint, Limites de
alarme, Saida de controle, etc.).

Mantendo o botéo pressionado por 3 segundos, 0 usuario entra no menu
de Programacao/Configuragdo — Para mais detalhes, consulte o item
Navegacéo nos Menus do Controlador.

Pressionando ‘A" ‘¥ & possivel incrementar/decrementar o valor do Setpoint,
até obter o valor deseja.

H i lpy Em caso de erros durante o funcionamento:
sv PV Visualiza a identificacéo do.
F SV Continua mostrando o valor do setpoint ou da saida de controle.

variavel de processo < limite min. de escala (param. La5 no menu inP,
da variavel de processo selecionada)

variavel de processo > limite max da escala (param. H5 no menu inP,

Hi
[Eccly ! !
v da variavel de processo selecionada)
F
Sbr Sonda interrompida ou valores de entrada superiores aos limites maximos
[_Ebrleyv
sv Err PT100 em curto-circuito e valores de entrada inferiores aos limites min.
F (ex. para TC com ligacao errada)

Transmissor de 4..20mA interrompido ou ndo alimentado

sV Ebr Auséncia de alimentag¢d@o na sonda (strain-gauge) devido a sonda
F interrompida ou ndo conectada
El’.l‘l':d PV
v Ebrlo Auséncia de tensédo de alimentagdo na sonda
F
- Errtd Terceiro fio para PT100 interrompido ou ndo conectado
ELAL. ey
sv ELAL {1 erro na calibragdo para entrada x (x = 1...4)
F

Para procurar uma solugao para o problema, consulte o paragrafo: Guia de resolugdo de problemas da

U‘%J Secdo 6 - Manutengéo.

22
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Navegacao através dos menus do controlador

Mantenha pressionada a tecla para percorrer a sucessdo de menus presentes e tire o dedo da tecla quando
aparecer o menu desejado. Pressione para ter acesso aos parametros do menu selecionado.
Mantendo pressionadas as teclas + , 0 Usuario regressa imediatamente ao nivel 1.

Visualizacao de Nivel 1

Je

al . Menu
SV
r
%PV Setpoint local
@iv [LoSP ... Hi5P]
v
%”V Setpoint 1
il [Lo5P ... HiSP]
v
%”V Setpoint 2
e [LoSP ... HiSP]
v
[ o
[l Entrada 1
v
[ o
[l Entrada 2
Line |
v
[ o
sv Entrada 3
v
[
sv Entrada 4
v
[ o 3 »
[ o Funcdo matematica A
-F inA |r
v
[ Iw 3 N
sv Func&o matematica b
-F in‘F
v
%PVSV Coeficiente C1.A
CiR Funcédo matematica A
‘ (se Func A=7)
— Coeficiente C1.b
lem | Funcédo matematica b
: (se Func b =7)
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Y Limite de alarme 1
[ s [LoRL ... HiAL] se absoluto
Lot [-9999 ... +9999] se relativo
v .
[ Limite de alarme 2
[ o [LoAL ... H (AL] se absoluto
L2 ) [-9999 ... +9999] se relativo
v o
Ll Limite de alarme 3
Ll [LoAL ... H (AL] se absoluto
FEN [-9999 ... +9999] se relativo
[ o )
! Ll Valor da saida de controle 1 (*)
Y Limite de alarme 4 ottt | "F‘F
[ o [LoAL ... HAL] se absoluto
LAy | [-9999 ... +9999] se relativo v
sv Valor da saida de controle 2 (*
v o) )
[ e Limite de alarme 5 :
[l [LaRL ... H iAL] se absoluto
LAs ) [-9999 ... +9999] se relativo é'
v .
[ e Limite de alarme 6
[ s [LaAL ... H AL] se absoluto
LALE Jr [-9999 ... +9999] se relativo
v .
o Limite de alarme 7
[ o [LoAL ... H (AL] se absoluto
LAl e [-9999 ... +9999] se relativo
v .
[ Limite de alarme 8
L s [LoAL ... H (AL] se absoluto
LAa ) [-9999 ... +9999] se relativo
L o Limite de alarme 9
[ o [LoAL ... H (AL] se absoluto
LALa - [-9999 ... +9999] se relativo
v o
[ Limite de alarme 10
[ o [LoAL ... H AL] se absoluto
LA in [-9999 ... +9999] se relativo
L o Numero de identificacdo do
%w grupo de parametros do PID
= ativo (somente se n.Pid > 1)
v
., Valor das saidas de controle
Loutrl [- 000 ... 000] %

(*) o retorno automatico ao nivel 1 é disabilitado

Os pardmetros e menus ndo significativos para uma determinada configuragdo NAO sdo visualizados.
U;\E—" Se as teclas (/A 'V , néo forem pressionadas no prazo de 15 segundos, a visualizagdo regres-
- sa ao nivel 1.
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Menu

v
%PVSV Visualizagdo de
Cinf I informacdes
[
(1) NAO S9 ON 2 Ponte S9 na placa CPU
OK (Ver se¢. 6 — manutengéo)
DDFVSV Configuragéo dos parame-
[cFoPde tros de controle
v
[ Configuragédo do modo de
-iv funcionamento
v
[ o _
[l Comunicacéo serial
[ ser I
v
%"V Configuragéo da
:V entrada 1 o
¢' DPVSV Cédigo de pro-
L | Configuragéo da Pro_Jr tegao
ﬁsv entrada 2 v
1_ ; %PV Configuracéo
T o | a hardware
%”V Configuracéo da
e entrada 3 — o
' DF’V Linearizacdo da
v e entrada
Configuragéo da I
nPY entrada 4 . i
4,' Calibracéo do

usuario

c
™
]

Configuragéo dos
AL alarmes

-«
- o

Configuragéo das

Dok saidas
v
[ e
L o Password
| Lpas I |
N
PAS=99 ?

- Introduza o valor 99 sem pressionar
- Para acessar o parametro PRO pressione, uma vez, a tecla
- Para entrar no menu seguinte, mantenha pressionada a tecla

Configuragéo 0

Configuracéo 1

Configuracgéo 2
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4 - CONFIGURACAO / PROGRAMACAO

Nesta secdo damos as instrugbes necessarias para
H'T—" configurar o Controlador 2500 com base nas exigén-
cias aplicativas.

O funcionamento ideal do controlador 2500 no ambito da
aplicacdo a que é destinado, depende muito da configuragéo
e programacao dos parametros de controle previstos, que
devem ser feitas de modo correto. A flexibilidade e o nivel
elevado dos desempenhos destes instrumentos baseia-se, de
fato, em numerosos parametros que sao programaveis direta-
mente pelo usuario mediante utilizagdo dos botdes do painel
de controle, ou transferiveis de PC, sob forma de arquivo de
configuragéo, através da interface de comunicacion digitale,
disponivel como op¢éo nos Controladores 2500.

Configuragao

O acesso a todos os menus de configuragédo / programagao
e a todos os parametros disponiveis para os Controladores
2500 permite configurar o controlador nos minimos detalhes,
para satisfazer todas as exigéncias aplicativas.

A definigao correta dos pardmetros previstos na con-
figuragcdo pressupde um nivel bastante elevado de
conhecimento dos problemas e técnicas de controle.
Recomendamos, portanto, ndo alterar estes pardme-
180 absolutamente cientes das consequéncias que
derivar da definicdo incorreta dos mesmos.

033°

Cabe ao usuario, antes de ligar o controlador,
verificar se os parametros estao definidos correta-
mente, para evitar ferimento de pessoas ou danos
a objetos.

A\

Em caso de duvida ou necessidade de esclarecmentos,
agradecemos que consulte o site web www.gefran.

com e, eventualmente, entre em contato com o ser-
vico de Customer Care da Gefran.

IS

Nas péaginas seguintes fazemos a descri¢éo individual dos
varios menus do controlador e a descri¢éo sintética da fungéo
exercida por cada parametro, com o respectivo valor predefini-
do e o intervalo de valores definiveis.

Exemplo: Parametro {t.{ no menu LFG

(valor predefinido)

[
—>
ETempo integral do grupo Pid 1
[0.0 ... 99.99] min

Notas complementares para consulta das paginas de
Configuracao/Programacéao

Para a definicdo de alguns parametros especialmente com-
plexos é necessario consultar determinadas tabelas ou notas
elucidativas de pormenor.

Estas tabelas ou notas elucidativas aparecem indicadas do
lado direito da pagina, na area correspondente ao parametro a
que se referem.

Notas aplicativas
Explica¢cbes pormenorizadas de determinados modos
de funcionamento ou técnicas especiais, fruto da longa
experiéncia da Gefran no campo do controle, estéo
transcritas no fim da secdo de configuragédo/programacao e
podem representar para o usuario um instrumento precioso de
consulta.
Onde necessario, nos fluxos de configuracéo / programacao,
sdo fornecidas chamadas de atencao para as referidas notas
aplicativas.

Password: PRS

Quando o usuério estiver percorrendo a lista dos menus (man-
tendo pressionada a tecla ), @ seguir ao menu Ouk, apa-
recera escrito PAS.

O acesso aos menus seguintes sO é possivel se 0 usuario
definir o parametro PRS = 99, pressionar (A (W

Depois de ter definido o valor 99, pressione e mantenha pres-
sionado o botéao para ter acesso aos menus segui.

Cadigo de protecao: Pro

O parametro Pro Pro permite habilitar ou desabilitar a visuali-
zacgdo e/ou alteracdo de determinados parametros. Para mais
informagdes, veja a descricdo do parametro Pro nos fluxos de
configuragéo.

Ponte S9 na placa CPU

A auséncia da ponte S9 na placa CPU do controlador impede
0 acesso a todos os menus quando a configuragéo do har-
dware do instrumento estiver feita de maneira a nao precisar
de alterac@o dos parametros predefinidos.

Esta ponte é ligada ou desligada em fase de producao e,
geralmente, ndo deve ser modificada pelo usuario final.

Para mais informacdes, consulte a Secéo 6 - Manutencéo.

26
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] =
inF Informacoes

Este menu permite visualizar o estado do controlador.

:]PV :]
sv :P]V Posicionamento do ponto decimal
in SV :
EJF Carss Fin.b (read only)
(o :ﬁ
[ ls|  Verséode software — |, Limite MiN da escala Fin.A
s
F [ Lass |- (read only)
[ s Cadigo do instrumento T o Limite MIN da escala Fin.b
[ fod Jr LS55 |F (read only)
:P]V :]:P\]' Limite MAX da escala Fin.A
Y| Cédigo de erro IN 1 Sl (read only)
Ectlr > [ Hiss ]
[ [ 1] )
— o — .| Limite MAX da escala Fin.b
[Er—rfli" Codigo de erro IN 2 R el (read only)
¢ 0 no error v
[ : = —
[ s Cédigo de erro IN 3 3 Err [l versao de software do fieldbus
o UPdF
Ceceale o -
L 5 Ebr
[ g E?:tlao [ codigo do instrumento do fieldbus
. SV .
:T”H *|  Codigo de erro IN 4 8 Er CAL [ rogr | (lido somente)
¢ Ver: Notas operativas
™ gerais %’sv fieldbus Baudrate (lido somente)
[ Codigo de erro Fin A bALF
[ £crs]e 9 > i Baudrate Profibus DP
¢ 0 12.00 Mbit/s
1 6.00 Mbit/s
:]:"V 2 3.00 Mbit/s
ﬁsv Codigo de erro Fin b 3 1.50 Mbit/s
; = > 4 500.00 Kbit/s
5 187.50 Kbit/s
6 93.75 Kbit/s
:PVSV Posicionamento do ponto decimal Fin.A 7 46.45 Kbit/s
ass - | (read only) v 8 19.20 Kbit/s
‘ 9 9.60 Kbit/s
[l =l g . =
LFL PID Configuracao
Este menu permite configurar os varios parametros de controle.
:]PV S.tun| Autotuning Selftuning | Softstart
sv continuo
LRGP |F 0 NAO NAO NAO
1 Sl NAO NAO
v 2 NAO sI NAO
3 Sl Sl NAO
::]]vav Habilitagdo de Self Tuning, Auto Tuning, Soft Start (**) ) NAO NAO S
5 Sl NAO Sl
[5tu |
a (*) Adicionando ao valor indicado na tabela os numeros que 6 - - -
indicamos de seguida, € possivel habilitar uma série de fungdes 4 — — -
complementares: S.tun| Autotuning | Selftuning | Softstart
+16 com passagem automatica para GO se IPV-SPI > 0,5% agdo simples _ _
+32 com passagem automatica para GO se IPV-SPI> 1% 8* WAIT NAO NAO
+64 com passagem automatica para GO se IPV-SPI > 2% 9 GO NAO NAO
+128 com passagem automatica para GO se IPV-SPI > 4% 1?* V\(’%T g: :28
(**) Para mais informagdes sobre as fungdes de Self-tuning,Auto- | 12* WAIT NAO SI
tuning e Soft start, consulte o paragrafo Notas Operativas 13 GO NAO Sl
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n.Pid > 1

P4
>
o
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ID
d
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D
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dl

PrS i JF

N° de grupos de parametros Pid O controlador (loop simples) pode dispor de varios
[1...8] grupos de parametros PID selecionaveis (maximo 8)
[___Jrv | Define a variavel utilizada 0 PV
[ lsv| para aativaggo do grupo de | 1 Setpoint
[ tPid]r | parametros PID 2 Desvio
3 Configuragéo por entradas digitais

onde x = 1,...,n.Pid;
max 8 grupos

v
[ I | Banda proporcional ou histere-
[ lsv| se no controle ON/OFF
Pbx_Jr | [0.0 ... 999.9] % f.e.

:}PV Tempo integral

jv [0.0 ... 999.9] seg
[ e .

T o Tempo derivativo

e [0.0 ... 999.9] seg
%’ Poténcia de reset

SV ['100.0 an 100-0] °/o

rax |F

[ Jev | Valor do limite para o qual
sv| 0 grupo de parametros Pid

1
[ uAix se torna ativo

T
@ <
<

-
o
]

=

:

H

[
<

bl

!

7
<

Limite MiN de poténcia
[-100.0 ... 100.0] %
(considerado somente no modo automatico)

Limite MAX de poténcia

[LoP ... 100.0] %
(considerado somente no modo automatico)

Fluido de resfriamento
[0...2]

al

LNE ¢

:

7
<

mﬂﬂ

Setpoint de resfriamento relativo ao
set de aquecimento
[+25.0] % f.e.

\/

Definigcdo sequencial dos grupos de pardmetros Pid,

Grupo 1 de parametros Pid

Exemplo

Se kP id =0, URL3 = 300, o grupo de pardmetros
Pid3 fica ativo quando a variavel de processo PV
ultrapassa o valor 300

N.B.: O valor do limite LRLx antecedente deve ser
inferior ao sucessivo

No funcionamento manual local, se o instrumento
néo for configurado explicitamente com CTR=+64,
a atuacéo da poténcia definida pode ultrapassar os
limites Lo.P /Hi.P

nE Tipo Ganho relativo
(ver paragrafo “Notas aplicativas”)

0 AR
1 AGUA 0,8
2 OLEO 0,4

28
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O reset manual é adicionado ao valor do setpoint para
compensar o erro em regime.

Aplica-se em caso de controle do tipo P ou PD; a sua uti-
lizacdo permite atingir o setpoint.

Define a banda nas vizinhangas do setpoint dentro do
qual esté ativa a agéo integral. Se definido igual a zero, o
antireset esta desabilitado.

Se diferente de zero, o valor definido corresponde ao
contributo sobre a saida de controle quando o setpoint for
igual ao fundo de escala. Para valores de setpoint inferio-
res, este contributo toma um valor proporcional.

E o tempo de que necessita 0 processo para responder a
uma variagdo da saida de controle

Corresponde a relagéo entre o valor da variavel de pro-
cesso (percentagem do f.e.) e o valor de percentagem da
saida de controle correspondente.

E o tempo necessario ao sistema para atingir 70% do
valor final devido a uma pequena variagao de passo da

Se definido diferente de zero, a saida de controle ndo varia
dentro desta banda simétrica em relagédo ao setpoint.

Se definido igual a “0”, o alarme LBA est4 desabilitado

Se o alarme LBA estiver ativo, podera ser anulado pressio-

+ ‘¥ quando for visualizado no display
o valor da saida de controle (OutP), ou comutando para

N.B.: A condi¢éo de alarme LBA ativo € indicada pelo piscar
do display da variavel

Se o alarme LBA estiver ativo, podera ser anulado pressio-
+ (W guando for visualizado no display
o valor da saida de controle (OutP), ou comutando para o

Unidade de medida digitos/seg : Adicionando
+16 ao valor do parametro Lrt menu CFL

[CFGPd]
::]PV Reset Manual
Eiv [-999 ... +999] pontos de escala
[ o
o Antireset
a-s Jr [0 ... 9999] pontos de escala |
Y
o Feed forward
fEd e [-100.0 ... +100.0] % |
v
Y
o Tempo morto (dead time)
Prdr |r [0.0 ... 9999.9] seq. »
N disponivel da futura versao
[ o
v Ganho de processo
PrLA e [0.1...10.0] »
P disponivel da futura versao
[ Iw
v Constante de tempo do processo
Prit [0.0 ... 9999.9] seg. >
¥ disponivel da futura versao saida de controle.
[ o Banda morta
sv (simétrica em relagéo ao setpoint)
[ b Jr [0 ... 999] pontos de escala N
v
:]:”V Tempo di Soft Start
Ejv [0.0 ... 500.0] min
v
Tempo de espera para nando as teclas
disparo do alarme LBA
LbE [0.0 ... 500.0] min » Mmodo Manual.
v
™ Limite da poténcia para condi¢édo de
[ e alarme LBA
(b Ir [-100.0 ... +100.0] %
y nando as teclas
[ ey Poténcia manual tomada em power modo Manual.
sv ON ou nas passagens Auto/Man
RRP ¢ [-100.0 ... +100.0] % ON/OFF
v
[ e Saida de poténcia em condigéo de falha (for-
sv necida em condigbes de avaria da sonda)
FRP_F [-100.0 ... +100.0] % ON/OFF
v
[ e Gradiente de set / Gradiente do setpoint 1 em caso de Multiset habilitado
sv (ver paragrafo “Notas aplicativas”)
65P ¢ [0.0 ... 999.9] digit/min
v
[ v Gradiente do setpoint 2 (considerado apenas
[ e em caso de Multiset habilitado)
[ cse | [0.0 ... 999.9] digit/min
v
™ Gradiente para saida de controle
sv (ver paragrafo “Notas aplicativas”)
[ oot Jr [0.0 ... 100.0] %/seg
v
[ e Delta de incremento/decremento do valor
sv de poténcia manual por impulso (de tecl ‘A1 'V
Sk ou entradas digitais, se habilitadas)

[0.1 ... 100.0] %/impulso

-« ||
C
@ [
e
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Defini¢éo do tipo de set remoto

Configuracao do modo de funcionamento

Limite inferior de configuracdo de SP

0 | OFF
1 Digital (de linha serial)
2 | IN3 absoluta
3 | IN4 absoluta
> 4 | Fin.A (funcdo matemética A)
5 | Fin.b (funcdo matematica b)

+8 = relativo ao setpoint local

[campo de escala da variavel controlada]

Limite superior de configuragdo de SP

[campo de escala da variavel controlada]

Defini¢éo do tipo de manual remoto

OFF

Digital (de linha serial)

IN3

IN4

Fin.A (funcdo matematica A)

Modo de comutacéo de manual para
automatico

Modo de comutagdo de automatico
para manual local ou remoto

A\

N.B.: Na altura de comutacéo de manual para
remoto, quando a poténcia toma o valor de
percentagem da entrada remota, os limites de
escala da poténcia sdo definidos pelos limites
de escala da entrada remota

Modo de comutacgdo de setpoint local
para setpoint remoto e vice-versa

\

galhiWN= O

Fin.b (fungdo matematica b)

0 0 O valor do setpoint é imposto, igual ao da variavel, e ndo provoca
perturbacéo ou variacdo de poténcia na comutagéo com parametro
SPU =4 ou 5, (no caso da Func.A e/ou Func.B terem valor 7, na
altura da comutagdo MAN/AUTO ¢ realizado o célculo da razéo
IN1/IN3 memorizada em C1A e/ou C1b).

1 1 O setpoint mantém-de invariavel, o instrumento procede ao
controle para atingir o setpoint (local ou remoto)

+8 = memoriza a poténcia manual em AM.P

0

O valor de poténcia é imposto ao valor AM.P.

(ndo se altera com as teclas a ¥ )

O valor de poténcia é imposto ao valor AM.P
Manuale local: A poténcia pode ser aumentada ou diminuida com as teclas
A ¥ ou por entradas digitais.
Manuale remoto: A poténcia toma o valor de percentagem do manual remoto a
partir da altura em que este toma valores minimos ou iguais a AM.P.

O valor de poténcia ndo varia, mantém o valor que tinha no modo automatico

Manuale local: A poténcia pode ser aumentada ou diminuida usando as teclas
A 7 ou por entradas digitais.

Manuale remoto: A poténcia pode ser aumentada ou diminuida com a

percentagem de variagdo do manual rem.

Manuale local: O valor de poténcia nao varia, mantém o valor que tinha no
modo automatico, pode ser aumentada ou diminuida com as teclas (A 7
ou por entradas digitais.

Manuale remoto: A poténcia toma o valor de percentagem do manual remoto.

0 Passagem imediata de setpoint local para remoto ou vice-versa

1 Passagem com gradiente definido G.SP [digit/minuto]

Modo Power ON (condi¢des impostas
no momento de ligagéo)

\

>
»

2 Na passagem de setpoint remoto para local, o setpoint local toma o valor do
setpoint remoto

3 Na passagem de setpoint local para remoto, a variagéo ocorre com gradiente
definido G.SP; na passagem de setpoint remoto para local, o setpoint local
toma o valor do setpoint remoto

+16 = gradiente de setpoint em [digit/sec].

0 Funcionamento no Gltimo estado memorizado em precedéncia (os estados
de eventuais entradas digitais séo prioritarios)

Automatico com setpoint local

Automatico com setpoint remoto

Manual local; O valor de poténcia é definido no pardmetro AM.P

Manual remoto, O valor de poténcia é dell’entrada remoto

Manual local com passagem para automatico ap6s a primeira desativacao
do alarme 1 (AL1)

[o)] s W=

Manual remoto com passagem para automatico apés a primeira desativacao
do alarme 1 (AL1)

7 Manual local, com passagem para automatico quando ¢ atingido o setpoint
(+ 5% da escala)

8 Manual remoto, com passagem para automatico quando € atingido o setpoint

(+ 5% da escala)

+16: para os codigos 1 .. 8 os ESTADOS das eventuais entradas digitais passam a prioritarios

30
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S5Er Comunicacao serial

Este menu permite configurar os varios parametros que controlam a comunicagéo serial entre o controlador e 0

supervisor.

T
(/)<
<

L

m
ID
l

D
bl
<

Cadigo de identificagéo do instrumento
[0 ... 247]

[
<

il

D
T
<

Selecéo de Baudrate

[7)
<

al

D
T
<

Selecédo de paridade

[7)
<

\

e ]
HD
=

\/

Baudrate

1200 bit/s

2400 bit/s

4800 bit/s

9600 bit/s

19200 bit/s

38400 bit/s

57600 bit/s

N OO~ W= O

115200 bit/s

Paridade

Nenhuma paridade (No Parity)

—_

impares (Odd)

Pares (Even)
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inP. | Configuracao da entrada 1

Este menu permite configurar os parametros para os sinais da entrada 1.

::]]PV Tipo de sonda, sinal, habilitacéo da linearizagdo
sv custom (personalizada) e escala da entrada principal
[Pt )
¢ Tipo de sonda Limites de escala Tipo de sonda Limites de escala
] 0 Entrada desabilitada 13 | Potenciémetro =100Q -19999/99999
:P]V 1 TCJ°C 0/1000 com alimentagéo de 2.5V
sV N
Cepi] 2 | TCJ°F 32/1832 14 | Strain gauge -19999/99999
S 3 TCK*°C 0/1300 com polarizagao positiva
4 TC K°F 32/2372 sensibilidade: 1.5 ... 4mV/V
5 TCR°C 0/1750 15 | Strain gauge -19999/99999
6 TC R °F 32/3182 com polarizagao simétrica
7 TCS°C 0/1750 sensibilidade: 1.5 ... 4mV/V
8 TC S °F 32/3182 16 |60mV -19999/99999
9 TCT°C -200/400 17 | +60mV -19999/99999
10| TCT°F -328/752 18 | 100mV -19999/99999
11| PT100 °C -200/850 19 | +100mV -19999/99999
12| PT100 °F -328/1562 20 |1V -19999/99999
. - . 21 |+1V -19999/99999
+32 com linearizagéo personalizada (custom) 25 5y 19999/99999
+64 somente para termopares de compensacao de junta fria externa 23 | 25V -19999/99999
Notas 24 |10V -19999/99999
- Para entradas tipo 27 (4...20mA), uma corrente inferior a 2mA provo- |25 | +10V -19999/99999
carad uma ilndicagéohde Err o estado associado dos relés, especifica- |26 |0...20 mA -19999/99999
s antacas 50 25, 29, 3, 31 podem ser tizad 27 420 mh 19996199999
- i , 29, 30, 31 podem ser utilizadas sem ser > train- P :
preciso calibrar a sonda. E suficiente introduzir os dados de Offset 8 Sogmgiiﬂzrzza;g;?o 19999/99999
e de Sensibilidade pedidos na configuracédo (por ex.: 0,193mV; p - ——
1,985mV/V). 29 | Strain-gauge polarizagcdo -19999/99999
- Para tipos 28, 29 com alimentag&o de 10V a sensibilidade maxima é simétrica calibrato 40mV
4mV/V. 30 | Strain-gauge polarizagéo -19999/99999
- Para tipos 30, 31 com alimentagéo de 10V a sensibilidade maxima é positiva calibrato 60mV
6mV/V. 31 | Strain-gauge polarizagéo -19999/99999
Y simétrica calibrato 60mV
[ o L
Filtro digital entrada 1 - . . ' -
[ e [0.00 920 00] 522 Se definido a “0”, é excluido o filtro da média no valor de
Fle i | e » amostragem
i Formato
0 XXXXX
[ 1]
:P]VSV Posicéo do ponto decimal para a 1 XXXX-X*
[aPsi I escala da entrada 1 _ 2 XXX.XX (*)
‘ T3 XX.XXX (*) (*) Nao disponivel para as
i 4 X.XXXX (") sondas TC, RTD
%’ +8 desabilita as mensagens de Lo e H{ apenas nas
SV Limite min da escala da entrada 1 entradas lineares
=03 +16 desabilita a mensagem Ebr
¢ +32 para entradas lineares diferenciais tipo sonda 16...25
[ e +64 desabilita a mensagem E.CAL.1
H:S,SV Limite max da escala da entrada 1 Valor Min...Max associado a entrada selecionada
= com o parametro £4P !
¢ [LoS. { deve ser sempre < H {5.1]
Y
[ e Offset de corregéo da entrada 1
[ orsi | [-999 ... +999] pontos de escala
Y
sv Offset da entrada 1
SGOF. {F [-9.999 ... +9.999] mV
¢ S6 para sondas tipo 28, 29, 30, 31
Y
sv Sensibilidade da entrada 1
[ sgse. i [-0.000 ... +9.999] mV/V

W
N
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inP.c

Configuracao da entrada 2

Este menu permite configurar os parametros para os sinais da entrada 2.

<<
<

simétrica calibrato 60mV

[ v Tipo de sonda, sinal, habilitacéo da linearizagdo
[l custom (personalizada) e escala da entrada principal
oz (¢ ) princip
¢ Tipo de sonda Limites de escala Tipo de sonda Limites de escala
C Jw 0 Entrada desabilitada 13 Potenglometro ~21 00Q -19999/99999
o 1 TCJ °C 0/1000 com. alimentacdo de 2.5V
eupe I 2 | TCJ°F 32/1832 14 | Strain gauge N -19999/99999
3 TCK°C 0/1300 com polariza¢éo positiva
4 TCK°F 32/2372 sensibilidade: 1.5 ... 4mV/V
5 TCR°C 0/1750 15 | Strain gauge -19999/99999
6 TCR°F 32/3182 com polarizagao simétrica
7 TCS°C 0/1750 sensibilidade: 1.5 ... 4mV/V
8 TCS°F 32/3182 16 |60mV -19999/99999
9 TCT°C -200/400 17 | +60mV -19999/99999
10| TCT°F -328/752 18 | 100mV -19999/99999
11| PT100°C -200/850 19 |+100mV -19999/99999
12| PT100 °F -328/1562 20 |1V -19999/99999
" L lizada (custom) 21 [ +1V -19999/99999
12421 ggmeﬂia;:;g?;rgi:)s;: I(j: cetl)mpensa(;éo de junta fria externa 22 |5V ~19999/99999
23 |5V -19999/99999
Notas 24 |10V -19999/99999
- Para entradas tipo 27 (4...20mA), uma corrente inferior a 2mA provo- |25 |+10V -19999/99999
carad uma indicagdo de £rr 0 estado associado dos relés, especifica- |26 |0...20 mA -19999/99999
dOA por :"e(ijo d‘t’_ parzésmggos'offs'L{ . ivad 27 |4..20 mA -19999/99999
- As entradas tipo 28, 29, 30, 31 podem ser utilizadas sem ser : P—
preciso calibrar a sonda. E suficiente introduzir os dados de Offset 28 Stra}ln-gaug.e polarizagdo -19999/99999
e de Sensibilidade pedidos na configuracédo (por ex.: 0,193mV; posmva calibrato 4F)m\/~
1,985mV/V). 29 Stra’ln-gauge polarizagédo | -19999/99999
- Para tipos 28, 29 com alimentag&o de 10V a sensibilidade maxima é simetrica calibrato 40mV
amV/V. 30 | Strain-gauge polarizacéo -19999/99999
- Para tipos 30, 31 com alimentacéo de 10V a sensibilidade maxima é positiva calibrato 60mV
6mV/V. 31 | Strain-gauge polarizagéo -19999/99999

(*) Nao disponivel para as
sondas TC, RTD

[ Filtro digital entrada 2 - w2 . , -
sv [0.00 ... 20.00] sec Se definido a “0”, € excluido o filtro da média no valor de
Fied | = » amostragem
i Formato
] 0 XXXXX
:P]VSV Posic&o do ponto decimal para a ; XXXX-’((*)
escala da entrada 2 XXX.XX
Laps2 |r > 3 XX.XXX (¥)
i 4 X.XxXxX ()
%’ +8 desabilita as mensagens de Lo e H{ apenas nas
o] sv Limite min da escala da entrada 2 entradas lineares
== +16 desabilita a mensagem Ebr
¢ +32 para entradas lineares diferenciais tipo sonda 16...25
+ esabilita a mensagem E. .
[ w 64 desabili E.CAL.2
%SV Limite max da escala da entrada 2 Valor Min...Méax associado & entrada selecionada
= com o parametro £4P2
¢ [Lo52 deve ser sempre < H {52]
Y
sv Offset de corregdo da entrada 2
OFS2 |F [-999 ... +999] pontos de escala
[ o
sv Offset da entrada 2
SGOF2|F [-9.999 ... +9.999] mV
¢ S6 para sondas tipo 28, 29, 30, 31
Y
sv Sensibilidade da entrada 2
[ soseele [-0.000 ... +9.999] mV/V
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inP.3 Configuracao da entrada 3

Este menu permite configurar os parametros para os sinais da entrada 3.

:

[
<

|
e
Rl

:

[
<

I~
C
(KX}
l

D
T
<

7]
<

Tipo de sonda, sinal, habilitagdo da
linearizacdo custom (personaliza-
da) e escala da entrada principal

Filtro digital entrada 3
[0.00 ... 20.00] sec

Tipo de sonda Limites de escala
0 | Entrada desabilitada
1] 0..10V -19999/99999
2 | 0..20mA -19999/99999
3 | 4..20mA -19999/99999
4 | potenziometro -19999/99999

+32 com linearizacéo personalizada (custom)

Se definido a “0”, é excluido o filtro da média no valor de

-

b

w
e

2
2]
<

(=N
o
LA
L
m

Posicédo do ponto decimal para a
escala da entrada 3

» amostragem

Formato

XXXXX

XXXX.X

D
]
<

(2]
<

Limite min da escala da entrada 3

XXX.XX

XX XXX

\
AWM= |O

X XXXX

+8 desabilita as mensagens de Lo e Hi
+64 desabilita a mensagem E.CAL.3

-
l«— ||th
(NN)
L

:

]

H

Limite max da escala da entrada 3

L]

(]

|

Offset de corregdo da entrada 3
[-999 ... +999] pontos de escala

Valor Min...Méax associado a entrada selecionada
com o parametroo £45P3
[Lo5.3 deve ser sempre < di H (53]
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inP.4 Configuracao da entrada 4

Este menu permite configurar os parametros para os sinais da entrada 4.

Y
SV
[ inP Jr
¢ Tipo de sonda Limites de escala
T 0 | Entrada desabilitada
:P]V Tipo de sonda, sinal, habilitagdo da 1] 0..10V -19999/99999
SV linearizacéo custom (personaliza- 2 | 0..20mA -19999/99999
— da) e escala da entrada principal 3 | 4..20mA -19999/99999
4 | potenziometro -19999/99999
+32 com linearizacéo personalizada (custom)
sv F(')lt(;% dlgg(a)l (;a(r;trada 4 Se definido a “0”, é excluido o filtro da média no valor de
[ Fin | [0.00 ... 20.00] sec » amostragem
¢ Formato
Y . .
e Posicédo do ponto decimal para a 0 XXXXX
escala da entrada 4 _ 1 XXXX.X
Losi ) > 2 XXX.XX
3 XX.XXX
4 X.XXXX
PV +8 desabilita as mensagens de Lo e H
[ 1] 8 desabilit det Hi
%}sv Limite min da escala da entrada 4 +64 desabilita a mensagem E.CAL.4
-l- .7 |F
alor Min...Max associado a entrada selecionada
y Valor Min...Ma iado & entrada selecionad
[ oy com o parametro £4PY
[Lo5H deve ser sempre < di H {54]
%SV Limite max da escala da entrada 4
ia. F

|

Offset de corregdo da entrada 4
[-999 ... +999] pontos de escala

(]

L
&
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ALL Definicao dos alarmes

Este menu permite configurar os parametros para as funcionalidades dos alarmes.

[ Iw P
[ e Grandeza de referéncia
T | 0 |IN1
2 1 [IN2
¢ 2 |IN3
n. alarme 3 |IN4
n=1 4 | Fin.A (funcdo mateméatica A)
¢ 5 | Fin.b (funcdo matematica b)
6 | PV - Variavel de processo (entrada selecionada em SPU)
[ Selegéo das grandezas de referén- 7 | SSP - Setpoint ativo
«| _ Cia do alarme n _ | 8 | SP - Setpoaint local
Arn 9 | DEV - Desvio (PV - SSP) (somente para tipo absoluto)
10| CO1 (saida de controle 1) (somente no campo de escala como
a poténcia 0+100.0 e 0+ -100.0 %)
11| CO2 (saida de controle 2) (somente no campo de escala como
a poténcia 0+100.0 e 0+ -100.0 %)
12| Valor adquirido da linha serial
13| Pico maximo da entrada 1
14| Pico minimo da entrada 1
15| Pico — pico da entrada 1
16| Pico maximo da entrada 2
17| Pico minimo da entrada 2
18| Pico — pico da entrada 2
Direto
\ (de maximo) Normal
:] Inverso (de minimo) Absoluto/Relativo Simétrico
PV ] ao Setpoint ativo (janela)
ov Tipo de alarme n »| O Direto Absoluto Normal
z 1 Inverso Absoluto Normal
Atn |F 2 Direto Relativo Normal
3 Inverso Relativo Normal
4 Direto Absoluto Simétrico
5 Inverso Absoluto Simétrico
6 Direto Relativo Simétrico
:]Pv 7 Inverso Relativo Simétrico
[ e Histerese para alarme n Adicionando ao valor indicado na tabela os nimeros que indicamos de
[ Hya Jr [£9999] pontos de escala seguida, é possivel habilitar uma série de fungdes complementares:
| +8: desabilitagdo da ligagdo do instrumento até o primeiro alarme.
] L +16:  habilitagdo da memdria de alarme.
PV Tempo de ativagéo do alarme n +32:  mudanca de cor do display PV em caso de alarme ativo
[ o [0 ... 999] min/sec/msec +256: mudanga de cor do display PV em caso de ultrapassagtem do
rAn_JF (ver parametro bt.n) Iimit.el (aQenas para alarmqs com atraso por tempo).
| +512:  habilitacdo da string (cadeia) em caso de alarme ativo
:]PV +1024: habilitacao da string em caso de ultrapassagem do limite
:}SV Base de tempos para tempo 0 msec (apenas para alarmes com atraso por tempo)
§ = 1 sec
[ btn de ativagdo do alarme n > o~ N.B.:
| quando o alarme for de tipo relativo, as grandezas de referéncia
[ v i devem ter 0 mesmo ponto decimal
] Caractere A string de alarme n
sV
et [0 ... 255]
|
:]:P‘]’ Caractere B string de alarme n
SV
Cozon |- [0 ... 255]
|
::]PV Caractere C string de alarme n
Sdtn |F
|
%’ Caractere D string de alarme n
sv [0 ... 255]
Sddn |F
|
:]ﬁpv Caractere E string de alarme n
SV
edfn v [0 ... 255]

‘Z
b~
OI

2

&<,
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@ [ALL]
:]DPVSV Limite MiN de definigio do limite de alarme
om [-19999 ... 99999]
:]:]PV Limite MAX de definicdo do limite de alarme
SV [-19999 ... 99999]
L |F
J Fault Action (definicdo do estado dos alarmes
[ Jw | emcaso de sonda avariada, Err, Sbr, Ebr)
[ J&| O Active somente para o alarme relacionou-se
[-et || &entrada da falha R

Alarme 1 Alarme 2 Alarme 3
0 OFF OFF OFF
1 ON OFF OFF
2 OFF ON OFF
3 ON ON OFF
4 OFF OFF ON
5 ON OFF ON
6 OFF ON ON
7 ON ON ON

Estado dos alarmes 4...10 = OFF (desligado)

+16 para o estado dos alarmes 4...10 = ON (ligado)
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Ouk

Este menu permite configurar os parametros das saidas.

2
2]
<

-
-
e

Definicao das saidas

OUT 1
Atribuicdo do sinal de referéncia

D
]
<

%)
<

[

D

]
7 <
<

[

Tempo de ciclo OUT 1
(apenas para fungdo CO1 ou CO2)
[1 ... 200] seg.

D

T
7 <
<

n
-
(a¥]
m

D
T
<

[
<

[

D

5]
m<
<

n
g
7]
m

D
T
<

[
<

[

Funcao
0 OFF
1 AL1 — alarme 1
2 AL2 — alarme 2
3 AL3 — alarme 3
4 LBA — alarme LBA
OuUT 2 5 Repeticéo da entrada logica 1
Atribuicdo do sinal de referéncia 6 Repeticdo da entrada légica 2
7 Repeticdo da tecla but 1 (se but 1 =7)
8 AL1 or AL2
Tempo de ciclo OUT 2 9 ALT or AL2 or AL3
(apenas para fungdo CO1 ou CO2) 10 AL1and AL2
11 AL1 and AL2 and AL3
[1 ... 200] seg. 12 CO1 (saida de controle 1, 0.0...100.0%)
13 CO2 (saida de controle 2, 0.0...100.0%)
14 CO1 (saida de controle 1, 0.0...-100.0%)
15 CO2 (saida de controle 2, 0.0...-100.0%)
18 AL4 — alarme 4
19 AL4 or AL5
20 AL4 or AL5 or AL6
OuUT 3 21 AL4 or AL5 or AL6 or AL7
Atribuicdo do sinal de referéncia 22 AL4 and AL5
23 AL4 and AL5 and AL6
24 AL4 and AL5 and AL6 and AL7
Tempo de ciclo OUT 3 55 | ALS or ALY o ALTO
(apenas para fungéo CO1 ou CO2) 57 AL8 and ALO
[1 ... 200] seg. 28 AL8 and AL9 and AL10

OouT 4
Atribuicdo do sinal de referéncia

D
5]
<

2]
<

®—1

Tempo de ciclo OUT 4
(apenas para fungdo CO1 ou CO2)
[1 ... 200] seg.

Adicione +32 aos valores indicados na tabela para ter na saida
o nivel légico negado (exceto os cédigos 12 ...15)

38
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\

Funcao
0 OFF
1 AL1 — alarme 1
2 AL2 — alarme 2
3 AL3 — alarme 3
4 LBA — alarme LBA
5 Repeticdo da entrada logica 1
6 Repeticédo da entrada lo6gica 2
7 Repeticéo da tecla but 1
8 AL1 or AL2
9 AL1 or AL2 or AL3
10 AL1 and AL2
11 AL1 and AL2 and AL3
18 AL4 — alarme 4
19 AL4 or AL5
20 AL4 or AL5 or AL6
21 AL4 or AL5 or AL6 or AL7
22 AL4 and AL5
23 AL4 and AL5 and AL6
24 AL4 and AL5 and AL6 and AL7
25 AL8 or AL9
26 AL8 or AL9 or AL10
27 AL8 and AL9
28 AL8 and AL9 and AL10

o nivel légico negado

Saida desabilitada
0...10V

2...10V

0...20mA
4...20mA

+10V

saida inversa

O WON|—=O

(0]

+

Adicione +32 aos valores indicados na tabela para ter na saida

Grandeza de referéncia

IN1

IN2

IN3

IN4

Fin.A (funcdo matematica A)

Fin.b (fungdo matematica b)

PV - Variavel de processo (entrada 1)

SSP - Setpoint ativo

SP - Setpoint local

OO NO®UA~WN = O

DEV - Desvio (PV - SSP)

10 CO1 (saida de controle 1)

11 CO2 (saida de controle 2)

12 Valor adquirido da linha serial

13 Pico maximo da entrada 1

14 Pico minimo da entrada 1

15 Pico - pico da entrada 1

16 Pico maximo da entrada 2

17 Pico minimo da entrada 2

18 Pico - pico da entrada 2

19 | AL1 (limite)

20 | AL2 (limite)

21 | AL3 (limite)

\

C? [Ouk]
[ o
[ Js| ouTs
[ rt5s || Atribuicdo do sinal de referéncia
Y
sv OuUT 6
b Jr Atribuicdo do sinal de referéncia
[ Iw
[ ]| out7
[t | Atribuicdo do sinal de referéncia
[ o
sv OouT 8
[ ri8 | Atribuicdo do sinal de referéncia
[ Iw
[l Tipo de saida de retransmisséo OUT W
EYPAA |F »
Y
ov Atribuicdo do sinal de referéncia OUT W
r iFAn |F
Y
[ Js| MIiN. de escala da saida de repeticdo analogica
[ 1ofn s | [campo de escala -19999++99999]
sv| MAX. de escala da saida de repeticdo analdgica
[Hi#n Jr| [campo de escala -19999++99999]
Y
[ s Tipo da saida de controle 1 (CO1)
E9PC tF
[ Iw
[ e Tipo da saida de controle 2 (CO2)
[earce |
Y
sv Selegéo da alimentacdo da sonda
ALS |

+32 somente para riF.An = 0,1,2,3,4,5: saida no max/min (acima
dos limites de calibragéo) para entrada em condi¢des Hi/Lo
+64 somente para riF.An = 0,1,2,3,4,5: saida no minimo se a

entrada estiver na condic¢éo de Err, Sbr, Ebr

Saida desabilitada

.10V (0.0 ... 100.0%)

.10V (0.0 ... 100.0%)

...20mA (0.0 ... 100.0%)

..20mA (0.0 ... 100.0%)

.10V (0.0 ... -100.0%)

.10V (0.0 ... -100.0%)

..20mA (0.0 ... -100.0%)

Alo|volsa|o|vo

20mA (0.0 ... -100.0%)

-10...410V (-100.0 ... +100.0%)

= OONOO|A~WN = O

0| -10...+10V (+100.0 ... -100.0%)

+16 saida inversa

0 2,5V para potencidémetros

1 |5V para Strain-gauge (extensémetro)

2 |10V para Strain-gauge (extensémetro

max. 200mA
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Pra Cédigo de protecao

Este menu permite habilitar/desabilitar a visualizagéo e/ou alteracéo de determinados parametros.
(Para o acesso a este menu, consulte a secéo “Navegagéo nos menus do controlador”).

Visualizacdo Modificacao
[ ev 0 SEEP,SP. L 5P2 ini ind SELP, 5P [ 5P2
o > in3, In4 Finf F inb, AL ..ALG
e ALY ..ALI0 Couk ! OukP
Coukld
1 SEEP,SP.{ 5P2 in{ ind SELP, 5P § SP2
ind, InY FinA F inb,
ALY ..ALI0 Couk ! OutP
Coukld
2 SEEP,SP.{ 5P2 in{ ind
in3, nMY FinA Finb, Couk !
OutP. Coutd
3 SELP, 5P | 5P2 F inA F inb, DubP SEEP, GP.§ SP2

Adicionando ao valor indicado na tabela os nimeros que indicamos de seguida, &
possivel habilitar uma série de fungbes complementares:
+4:  desabilitagdo do menu inP.{ {nP2 InP3 inPMY ALL Ou

M +8:  desabilitacdo do menu CFGPG, CFG, SEr
o +16: desabilitagdo da “ligagcdo — desligamento” através do software por teclado
+32: desabilitagdo da memorizac¢édo da tara

Hrd Configuracao hardware

Este menu permite configurar os varios parametros de hardware.
(Para o acesso a este menu, consulte a se¢éo “Navegag¢do nos menus”).

[ MultiSet | Tipo de processo Frequéncia
[ o (2SP) de linha
[ Hed Rapido para controle

de pressao, taxa de fluxo.
i Lento para controle
v Habilitagdo Multiset, tipo de processo e de temperatura

v frequéncia de linha e entradas digitais 0 Répido 50Hz

Hd ! |F > | 11X Répido 50Hz
2 Lento 50Hz

3/ X Lento 50Hz

4 Rapido 60Hz

5| X Réapido 60Hz

6 Lento 60Hz

71X Lento 60Hz

+8 entradas digitais DIG1, DIG2, DIG3, DIG4 tipo NPN
NB: A entrada digital NPN esta ativa com contato aberto; se
desejar a logica inversa, iguale o parametro d iLx a +64

\/ +32: desabilitagdo parametro rEL
%’ Tipo de controle
— I Tipo de controle 0 PID aquecimento / resfriamento
£ F > 1 ON — OFF aquecimento
2 ON — OFF resfriamento
3 ON — OFF aquecimento / resfriamento
4 PID aquecimento + ON - OFF resfriamento
5 ON — OFF aquecimento + PID resfriamento
6 PID aquecimento + resfriamento com
Ganho Relativo (ver “Notas Aplicativas”)
+16: para habilitar alarme LBA
+32: calculo do controle de alta resolucédo
v +64: poténcia manual local dentro dos limites Lo.P/Hi.P
C +128: Para evitar o integrante poder redefinir valor configurado
ad apos variacdes (Da verséo 1.44
Bi% . .. N .
Cenit I Tipo de limite de poténcia 1 (CO1) 0 | max Hi.P, min Lo.P
1 | max Hi.P, min Lo.P proporcionais a IN3
i 2 | max Hi.P, min Lo.P proporcionais a IN4
3 | maxHi.P,min=0
:]PV 4 | max =0, min Lo.P
SV Z - . n T
- 5 | max Hi.P proporcionais a IN3, min =0
F Tipo de limite de poténcia 2 (CO2) 6 | max =0, min Lo.P proporcionais a IN4
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@ [Hrd]
[ o
sv|  Selecéo do Offset CO1
[LoFt | >
- o] OFF
l 1| IN3 (0.0 ... 100.0%)
] 2| IN4 (0.0 ... 100.0%)
:}PV ) 3| FinA (0.0 ... 100.0%)
sv|  Selecdo do Offset CO2
Leorz Jr +4: 0.0 ... -100.0%
J +8: -100.0 .. +100.0%
] 0 F_ungéo desabilitrjlda .
[ e Fung&io matematica A 1] Fin.A=(((C1.A*In1.A)" C2.A) OPEr.A ((C3.A * In2.A)* C4.A)) / C5.A
[ FuncR | > | 2] INT+IN2
3| IN1-IN2
4| IN1/IN2 [IN2 somente com escala positiva (1 ...99999)]
5| Raiz quadrada IN1 [IN1 somente com escala positiva (0 ...99999)]
6| (IN1+IN2)/2
8| (INT+IN2+IN3+1IN4)/4
\J
[ Iw
sv| Primeiro operando
ntA |F 0 =
1 IN1
2 IN2
v 3 N3
sv egundo operando h
[ Js| Segund d 4| N4
n2R_|¢ 6 Fin.b
0 +
[ Iw )
[ o Operador matematico A 2 *
uPir_H E » 3 /
:PVSV Coeficiente C1.A
R || [9-99..99.99]
— -
[___Isv| Coeficiente C2.A 1 = 12
2R > =
2 | =
= Coeficiente C3.A
[ o
(3R | [-9.99 ... 99.99]
[ —
%iv Coeficiente C4.A BE — 12
l o
= Coeficiente C5.A
[ o
(tsA | [-9.99 ... 99.99]
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9 [Hrd]

D .
T
<

1|

[Funch Jr

sv| Fungé@o matemética B

Funcéo desabilitada

Fin.b = (((C1.B * In1.B)A C2.B) OPEr.B ((C3.B * In2.B)* C4.B)) / C5.B

IN1 + IN2

IN1 - IN2

’?

1l

sv

T
=
e

\

Func.b =1

Primeiro operando

IN1 / IN2 [IN2 somente com escala positiva (1 ...99999)]

Raiz quadrada IN1 [IN1 somente com escala positiva (0 ...99999)]

(IN1 + IN2)/ 2

IN3 * C1.B

0N~ WN = O

(IN1 + IN2 + IN3 + IN4) / 4

DH.
T
<

sv
inch |F

Segundo operando

mal

:

il

3
4—[\"

=

m

Il

~
&
e

:

dl

D
T
<

Operador matematico B

Coeficiente C1.b
[-9.99 ... 99.99]

Coeficiente C2.b

dl

D
T
<

dl

D
T
<

sv

Coeficiente C3.b
[-9.99 ... 99.99]

Coeficiente C4.b

i
e

LR

Coeficiente C5.b
[-9.99 ... 99.99]

0 =0
1 INT
2 IN2
3 IN3
4 IN4
5 Fin.A
0 +
1 -
> *
3 /
O =
1| =12
2 =
O =
1| =12
2 =

42
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@ [Hrd]
i 0 | IN1
Y 1]IN2
sv Selecéo da variavel controlada 2 | IN3
Coru - > | 3/IN4
4 | Fin.A
J 5| Fin.b
::]]PV NuUmero de alarmes habilitados
iv [0 ...10]
Funcao
0 Desabilitado (nenhuma funcao)
1 Setpoint LOC / REM
2 HOLD IN1
[ o 3 Reset da memoéria dos alarmes
sv Funcéo da tecla Peak 4 | Selecédo SP1/SP2
but. ! |¢ > 5 Start / Stop Self Tuning
¢ 6 | Start/ Stop Auto Tuning
] 7 | Set/Reset das saidas OUT 1 ... OUT 8
:PV Funcéo da tecla CAL/RST (apenas para but.1) P~
@:V . 8 At!vagailo do pico + (do mla?(lmo) IN1
9 Ativacéo do pico - (do minimo) IN1
¢ 10 | Ativagéo do pico - pico
[ (pico de maximo - pico de minimo) IN1
:SV Fungéo da tecla M/A 11 Reset da meméria de piCO IN1
but3d | > 12 | Reset da meméria dos alarmes / pico IN1
13 | Selecdo manual local / automatico
14 | Selecdo manual remoto / automatico
15 | Controle de calibragdo do strain-gauge IN1
(sondas de 6 fios)
16 | Calibracéo do strain-gauge IN1
17 | Calibracdo do U.CAL (da versdo V1.44)
23 | RESET da TARA IN1 (apenas no modo manual e
somente de 0 ... 4,2% da escala de entrada)
34 | HOLD IN2
40 | Ativacdo do pico + (do maximo) IN2
41 | Ativagdo do pico - (do minimo) IN2
42 | Ativagéo do pico - pico
(pico de maximo - pico de minimo) IN2
43 | Reset da meméria de pico IN2
44 | Reset da meméria dos alarmes / pico IN2
\4 47 | Controle de calibragéo do strain-gauge IN2
@ (sondas de 6 fios)
48 | Calibracéo do strain-gauge IN2
55 | RESET da TARA IN2 (apenas no modo manual e
somente de 0 ... 4,2% da escala de entrada)

Apenas para but3, adicionando + 64 ao valor indicado na
tabela, a funcdo “back menu” desabilita-se (saida ime-
diata dos menus de configuragdo com a combinagéo das
teclas + )-
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[Hrd] Fungéo -
0 Desabilitado (nenhuma funcéo)
1 Setpoint LOC / REM
2 HOLD IN1
Funcdo da entrada digital 1 3 Reset da meméria dos alarmes
. ¢ 9 . | 4 | Selecdo SP1/5SP2
o 5 | Start/ Stop Self Tuning
¢ 6 Start / Stop Auto Tuning
7 Set / Reset das saidas OUT 1 ... OUT 8
[ Iw (apenas para d il i, d iL.2)
sv Funcgéo da entrada digital 2 8 Ativacdo do pico + (do méaximo) IN1
dibe |r > 9 Ativacao do pico - (do minimo) IN1
10 | Ativagéo do pico - pico
¢ (pico de maximo - pico de minimo) IN1
11 Reset da meméria de pico IN1
Funcdo da entrada diaital 3 12 | Reset da meméria dos alarmes / pico IN1
- ¢ 9 | | 13 | Selegdo manual local / automatico
d i3 g 14 | Selecdo manual remoto / automatico
¢ 15 | Controle de calibracdo do strain-gauge IN1 (sondas de 6 fios)
16 | Calibragdo do strain-gauge IN1
:]Pv 17 | Desligamento / ligacdo através do software
v Funcdo da entrada digital 4 18 | Bloqueio da tecla -
46y |F > 19 | Incrementa valor da poténcia manual local
20 | Decrementa valor da poténcia manual local
J, 21 Incrementa valor do sepoint local ativo
[ 22 | Decrementa valor do setpoint local ativo
5 P 23 | Selegdo do grupo PID - bit0 de (AP id- i)
:SSV Funcao da entrada digital 5 .| |24 | Selecdo do grupo PID - bit1 de (AP id- )
dihs Jr 25 | Selecao do grupo PID - bit2 de (AP id- i)
¢ 26 | Remotacdo da tecla F
27 Remotacao da tecla INC
[ ey 28 | Remotacio da tecla DEC
sv Funcéo da entrada digital 6 29 RESET da TARA IN1 (apenas no modo MANUAL e somente
466 | > de 0...4,2 % da escala de entrada)
30 Mudanca de cor do display PV
¢ 31 Power-OFF
[ o 33 | Reset da memoéria dos alarmes + reset da desabilitagdo dos
~ - alarmes até ao primeiro alarme
;sv Fungao da entrada digital 7 | 34 [ HoLD IN2
dibd Jr 1 | 35 | Resetda memoria dos alarmes + desligamento/ligagéo
¢ através do software
36 | Bloqueio da keyboard
:]pv 40 | Ativacdo do pico + (do maximo) IN2
sv Fungéo da entrada d|g|ta| 8 41 Ativacao do pico - (do minimo) IN2
d 68 | »' | 42 | Ativagéo do pico - pico
(pico de maximo - pico de minimo) IN2
¢ 43 | Reset da meméria de pico IN2
:] 44 | Reset da memoria dos alarmes / pico IN2
PV Filtro digital na visualizagdo PV 47 | Controle de calibracédo do strain-gauge IN2 (sondas de 6 fios)
:]sv 0.0 ... 9.9 tos d I 48 | Calibracao do strain-gauge IN2
Fa_Jr| [0:0-.9.9]pontos de escala 61 | RESET da TARA IN2 (apenas no modo MANUAL e somente
¢ de 0...4,2 % da escala de entrada)
Adicionando ao valor indicado na tabela os nimeros que indicamos de
™ Selegdo da variavel visualizada no Display SV segL_Jida, € possivel habjlitar uma série de fungdes complementares:
s/ em funcionamento a niveld +64: entrada em légica negada
4558 |r +128: forcamento ao estado légico 1 (ON)
¢ Funcéo
[ ey 0 | SSP - setpoint ativo
~ . . . . 1 IN1
%SV Selecédo da variavel visualizada no Display F 5 IN2
d5F _F | em funcionamento a nivell N
¢ > 3 IN3
4 IN4
:]:P]V Sele¢do da variavel visualizada no Display PV 5 | CO1 - Saida de controle 1
S" em funcionamento a nivell 6 | CO2 - Saida de controle 2
doPU e > | 7 | OUTP - Saida do controlador
v 8 | Saida de retransmisséo
[l | Selecéo cadeia associada a um alarme da 9 | FinA
[ ls| Vvisualizar no Display SV 10 | Fin.b
[ 54559 ] [0 ... 1023] bit0 = AL1 ... bit9 = AL10 11| PV ()
# Apenas para d5.5P, +16 cor vermelha do display PV
[ e Selecéo cadeia associada a um alarme da o . o
sv|  visualizar no Display F (*) O visualization do PV nunca vai sobre o limite da esca-
[ s6sF |r | [0... 1023] bit0 = AL1 ... bit9 = AL10 la, mesmo se +8 em dPS.x sdo setted
PV elecao cadeia associada a um alarme da
[ ] Seleggo cadeia iad larme d
sv|  Visualizar no Display PV
SdSPU |F [0 ... 1023] bit0 = AL1 ... bit9 = AL10

—0®
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? [Hrd]

0 Nenhuma funcao
1 MAN / AUTO controlador
Fungéo LED 1 2 LOC /REM
LEd ! 3 HOLD IN1
¢ 4 HOLD IN2
5 Self Tuning ativo
[ - 6 Auto Tuning ativo
[ s Funcao LED 2 7 Repeticdo da entrada légica 1
[ Lege Jr 8 Repeticao da entrada légica 2
¢ 9 Erro (sonda avariada)
[ oy 10 Softstart em execugao
[ o Funggo LED 3 11 Indicag&o SP1/ SP2 _
[LEd3 Jr 12 Gradiente do setpoint em execucéo
13 ALA1
i 14 AL2
PV 15 AL3
[ o Fungéo LED 4 16 AL1 or AL2
[L€ad 17 AL1 or AL2 or AL3
i 18 AL1 and AL2
19 AL1 and AL2 and AL3
%’ Funcdo LED 5 20 Controle de calibracdo [IN1
ESV ¢ 21 Controle de calibragéo IN2
LEDS |r 28 Estado do relé OUT 1
29 Estado do relé OUT 2
30 Estado do relé OUT 3
31 Estado do relé OUT 4
+32 o led,se ativo, pisca
+64 estado do led invertid
:]FVSV Selegdo da variavel visualizada no 0 | CO1 - Saida de controle 1
(s bargraph 2 » | 1| CO2 - Saida de controle 2
i 2 | OUTP - Saida do controlador
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Ln Linearizacao da entrada

Este menu permite fazer a linearizagéo personalizada.

i

il

D
5]
<

2]
<

kL

i

%)
<

i

i

%)
<

|

D
o
<

[
<

|

0 Intervalos variaveis (max 32)
1 Intervalos variaveis (max 32)
com auto-aprendizagem de IN1
2 Intervalos variaveis (max 32)
] ] o com auto-aprendizagem de IN2
Tipo de linearizagéo 3 Intervalos variaveis (max 32)
[0 ... 5] - com auto-aprendizagem de IN3
T4 Intervalos variaveis (max 32)
com auto-aprendizagem de IN4
5 Linearizagdo com 64 intervalos constantes
mV inicio de escala
[-19.99 ... 99.99]
mV fim de escala Apenas com o parametro £4P menu inP = TC Custom

[-19.99 ... 99.99]

mV a temperatura de 50 °C
[-1.999 ... 9.999]

<
<

:

sV

]

sV

al

:

sV

3!

:

sV

-

I

sV

il

I

sv

1l

Tipo de linearizagéo 0 ... 4

NUmero de intervalos
[1...32]

Valor de medida atribuido ao inicio
da escala

[-19999 ... 99999]

N.B.: deve coincidir com o valor
definido em LoS.x

Valor de entrada atribuido/adquirido,
expresso em 1/10000 f.e., que correspon-
de ao valor de medida 5.5 b

[0...10000] (**)

Valor de medida atribuido
ao ponto 1
[-19999 ... 99999]

Valor de entrada atribuido/adquirido,
expresso em 1/10000 f.e., que correspon-
de ao valor de medida 5nnb

[0...10000] (**)

Valor de medida atribuido
ao ponto nn
[-19999 ... 99999]

nn toma o valor maximo defini-

do no SEEPA

Tipo de linearizagcéo 5

A4 Passo 0 (valor de inicio de escala)
[ Limites de visualizagdo do display:

sv [_1nnnn nnnnn] (*)

[so8 ) | N.B.: deve coincidir com o valor
v definido em LoS.x

¢ Passo 64 (valor de fundo de escala)
Limites de visualizacdo do display:
[-19999 ... 99999] (*)

N.B.: deve coincidir com o valor
definido em HiS.x

SEH

()

O valor do passo “n” corresponde a entrada:

mV inicio de escala + n"* mV

mV = (mv fundo de escala — mV inicio de escala) / 64

(")

Em caso de auto-aprendizagem, é mostrado o
valor adquirido na entrada. Pressionando

a tecla “F”, o usuario confirma o valor.

A

N.B.: O ponto decimal da entrada s6 aparece em caso

de auto-aprendizagem e apenas em Snanb

46
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LA

Calibracao do usuario

Este menu permite fazer a calibragéo do usuario.

Nota:

4-20mA calibragéo nao permitidos
(calibrar a 0-20mA entrada)

(da versao V1.44)

Saidas de controle ou de

UJ ,| Calibragéo de

minimo (**)

Funcao
- L
LULAL |y 1 Entrada IN1 *
2 Entrada IN2 *
3 Entrada IN3 *
4 Entrada IN4 *
5 LAo ! - trimming saida de controle 1
6 LAad - trimming saida de controle 2
7 CArk - trimming saida de retransmisséo
8 IN1 o potenciémetro input - 0 ajuste manual de valores da calibragéo.
Nota.: somente para o modelo com uma Unica entrada: modelo 2500-0-...
+16 Somente para entradas do calibre de tenséo IN1 e IN2: “zero” aquisicdes sem limite superior
+32 reposicéo da calibracdo de fabrica da entrada selecionada
(*) A calibragéo ¢ feita de acordo com o tipo de entrada selecionado na configuragéo
v Potenciometros ou
lineares Strain gauge
i Fase de aquisicdo do Fase de aquisicdo do zero de tara com
O = zero, potenciémetro com | strain-gauge (extensémetro) descarre-
LbOlev rsor em posicio de S0 tev| gado (peso ou pressdo nula) A duragio
tensdo minima ou cen- € de alguns segundos e € indicada pelo
tral em caso de entrada ~ piscar da mensagem 5L. {
simétrica NAO L )
Cédigos do tipo de sonda 14, 15
SIM

Calibragéo de

S canl.

maximo (**)

S tHil.

(**) Opere com as teclas

AV
para fazer a calibracéo da saida
analogica, alterando o valor visualiza-

Fase de aquisi¢éo do
maximo, potenciémetro
COm cursor em posi¢ao
na tensdo maxima

T

Fase de aquisi¢cdo para definicdo
automética da sensibilidade e do fundo
de escala, carregar o strain-gauge com
uma amostra de referéncia ou ativacdo
automatica da saida configurada para
controle da sonda de 6 fios. E proposto

o valor 80% f.e. O valor pode ser altera-
do para definir o valor em unidades de
medida correspondente a amostra aplica-
da. O valor modificado se mantém para
calibragdes posteriores, até desligamento
do instrumento. Quando o instrumento for
sucessivamente ligado, regressa a 80%
f.e. A duragéo da fase de aquisicéo é de
alguns segundos e é indicada pelo piscar

“lrtdialn
[

[rkdH il

"
.

LR

Calibragéo no valor minimo
(ex. PT100 R =18,52Q)

. Calibragédo no valor maximo
l (ex. PT100 R =390,48Q) i

Calibragdo OmV

sl

Calibragdo 50mV

- .,| Definicdo da tempe-
i ratura ambiente, em

°C (25,0), a que se
realiza a calibragao

do em SV. - PV da mensagem 502
i Fase de novo célculo do zero, descarre-
y gar o extensdmetro tirando a amostra de
\ referéncia
UCR
IN1 potenciémetro
RTD (PT100) TC jogo do manual (***) / leitura da calibragéo

(***) o valor ao jogo acima pode
ser lido de um outro instrumento
a fim herdar a calibracéo

calibragdo minima

sv Fase 1

F (Least Significant Word)

calibragdo minima

Fase 2
sV

(Most Significant Word)

calibragdo maxima

Fase 1
sv

(Least Significant Word)

PokbHL |
v
I:|Pv calibragdo maxima
v Fase 2
PokHHIr (Most Significant Word)

Nota: somente para o modelo com uma Unica entrada: 2500-0-...
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Notas aplicativas

Funcionamento tipo HOLD

O valor de entrada e os alarmes ficam “congelados” pelo periodo de tempo durante o qual a entrada légica
permanece ativa. Ativando a entrada do Hold com a variavel definida com valor inferior ao limite dos alarmes e
fazendo depois um reset da memoria de alarme, provoca-se a desexcitagéo de todos os relés excitados e o reset
da memo¢ria de todos os alarmes.

Alarmes
A Alarme absoluto do tipo normal A Alarme absoluto do tipo simétrico
AL2 .
,,,,,,,,,, [ NG AL2 4 Hy2 ALT + [ Hy1]
————————— w70 ALY+ Hy ALt
AL / YA / N /ALt [Hy
/ / N / [Hy1"]
Vtempo Vtempo
alarme 1 ) o inverso ] »
alarme 2 » direto >
Para AL1 alarme absoluto inverso (minimo) com Hyst 1 positiva, AL1 t =1 Para AL1 alarme absoluto inverso simétrico com histerese Hyst 1, AL1t=5
(*) = OFF se existir desablitacdo a partida do equipamento. Para AL1 alarme absoluto direto simétrico com histerese Hyst 1, AL1t=4

Para AL2 alarme absoluto direto (maximo) com Hyst 2 negativa, AL2 t = 0
* Histerese minima = 2 Pontos de escala

A Alarme relativo ao setpoint do tipo normal A Alarme relativo ao setpoint do tipo simétrico
SP+AL1 SP+A;-F1, ,,,,,,,,,,,,,, S
77777 /N
sP-AL1[_A .~
SP
» tempo
inverso ‘ - inverso o
direto » direto >

\

Para AL1 alarme relativo inverso simétrico com histerese Hyst 1, AL1t=7

Para AL1 alarme relativo inverso normal com histerese Hyst 1 negativa, AL1t=3
Para AL1 alarme relativo direto simétrico com histerese Hyst 1, AL1t=6

Para AL1 alarme relativo direto normal com histerese Hyst 1 negativa, AL1t=2

N.B.: Para os alarmes relativos (At.n = relativo) com grandezas de referéncia diferentes (Ar.n) cuja definicdo é feita com pontos decimais diferentes, o limite de
permutacéo é sempre referido aos pontos de escala sem considerar os pontos decimais

ex.: se Ar.n = 0 (referido a IN1) e At.n =6 (relativo referido a IN3) e IN1 com dP =1, IN3 com dP =2 AL1=200.0 IN3=10.00 dS.SP =1, o limite de permu-
tagéo do alarme é 300.0

Tipos de controle

Acéo proporcional:

Acéo em que o contributo na saida é proporcional ao desvio na entrada (desvio € a diferenca entre a variavel
controlada e o valor desejado).

Ac&o derivativa:

Acé@o em que o contributo na saida é proporcional a velocidade de variagdo do desvio na entrada.

Acdo integral:

Ac¢é@o em que o contributo na saida é proporcional a integral no tempo do desvio de entrada.
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Influéncia das acdes proporcional, derivativa e integral na resposta do processo sob controle

+ O aumento da banda proporcional reduz as oscilagdes, mas aumenta o desvio.

+ A diminuicdo da banda proporcional reduz o desvio, mas provoca oscilagées da variavel controlada

(valores de banda proporcional demasiado baixos tornam o sistema instavel).

+ O aumento da acgéo derivativa, correspondente a um aumento do tempo derivativo, reduz o desvio e evita osci-
lagdes até um valor critico do tempo derivativo acima do qual o desvio aumenta e se verificam oscilagbes prolon-
gadas.

+ O aumento da agéao integral, correspondente a diminui¢do do tempo integral, tende a anular o desvio, em regi-
me, entre a variavel controlada e o valor desejado (setpoint).

Se o valor do tempo integral for demasiado grande (acao integral fraca) é possivel uma persisténcia de desvio
entre a variavel controlada e o valor desejado. Para mais informacgbes sobre as a¢des de controle, entre em con-
tato com a GEFRAN.

Técnica de ajuste manual

A) Defina o setpoint igual ao valor operativo.

B) Defina a banda proporcional com o valor 0,1% (con controle do tipo on-off).

C) Comute para automatico e observe o comportamento da variavel; se obtera um comportamento analogo ao

a figura:
D) ) Calculo dos parametros PID: Valor da banda proporcional
Pico
A Variavel de PB: x1 00
processo V méaximo - V minimo
‘ LT (V maximo - V minimo) é o intervalo da escala.

”””””” Valor de tempo integral It =1,5x T

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

I M AN VOSSSRY 2. WS —— Valor de tempo derivativo dt = It/4

E) Mude o controlador para 0 modo manual, introduza os valores dos
parametros calculados, (habilite de novo o controle PID, definindo
um eventual tempo de ciclo para saida a relé),comute para automatico.
F) Se possivel, para avaliar a otimizacao dos parametros, mude o
> valor do setpoint e verifique o comportamento transitorio. Se
Tempo persistir uma oscilagcdo, aumente o valor da banda proporcional, se
houver uma resposta demasiado lenta, diminua-lhe o valor.

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Funcao multiset, gradiente de set

a A funcdo multiset habilita-se em Hrd. A funcéo gradiente esta sem-

SP pre habilitada. A selec&o entre setpoint 1 e setpoint 2 também pode
ser feita com tecla frontal ou entrada digital. E possivel visualizar a
sp2 selecéo entre os setpoints 1 /2 por meio do led.
Sl “gPrem () SP1 GRADIENTE DE SET: Se definido _ 0, no momento de ligacao e

». Nhapassagem de auto/man o valor tomado para o setpoint é igual a
PV, com gradiente definido atinge o set local ou o set selecionado.

IN1 ON . Qualquer variacdo do set esta sujeita a gradiente.
e gradiente de set € inibido no momento de ligagao quando o self-
LOGIREM o] tuning estiver habilitado. Se o gradiente de set estiver definido a _ 0,

também estara ativo sobre as variagdes do setpoint local, definivel
apenas no menu SP respectivo.

O setpoint de controle atinge o valor configurado com a velocidade
definida pelo gradiente.

(*) no caso de estar defi-
nido o gradiente de set

Aplicacao de set duplo
(rampa + manutencao + alarme de conclusao) AL oo ‘

Alarme absoluto

Perfil de setpoint
Referido .
ao setpoint atual

Alarme inverso

—

Alarme direto

‘

tempo (min. ou seg.)

(*) Tempo definido no
parametro rA.n

Setpoint < AL
Retardo na
ativagao (*)
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Ligacao / Desligamento através do software

Como desligar: mediante combinacgéo das teclas “ F ” e “ Incrementa ”. Pressionadas em conjunto por 5 segun-
dos, é possivel desativar o instrumento, que passa para o estado “ OFF ”, assumindo um comportamento idéntico
ao do instrumento desligado, sem desligar a alimentacdo de rede, mantendo ativa a visualizagédo da variavel de
processo, o display SV esta apagado e no display F aparece a inscricdo “OFF”.

Todas as saidas (controle e alarmes) ficam no estado OFF (nivel l6gico 0, relés desexcitados) e todas as fungdes
do instrumento ficam inibidas, a néo ser a funcéo de “LIGACAQ” e o dialogo serial.

Como ligar: pressionando a tecla “ F ” por 5 segundos, o instrumento passa do estado “ OFF ” para “ ON”. Se
durante o estado “ OFF ” houver corte na tenséo de rede, a proxima vez que se ligar o instrumento (power-up) ele
pde-se automaticamente no mesmo estado “ OFF ”; (o estado “ ON/OFF ” é memorizado). A funcdo esta normal-
mente habilitada; para a desabilitar, defina o parédmetro Prot = Prot +16.

Esta fung@o pode ser associada a uma entrada digital, ndo esta sujeita a desabilitagdo por parametro “Prot”; e
exclui a desativacdo com teclado.

Self-Tuning

A funcéo é valida para sistemas do tipo com agéo simples (ou aquecimento ou resfriamento) e acao dupla (aque-
cimento/resfriamento). A ativagéo do self-tuning tem por objetivo o célculo dos parametros de controle ideais

na fase de arranque do processo. A variavel (por exemplo a temperatura) deve ser a tomada em condi¢des de
poténcia nula (temperatura ambiente). O controle fornece o méximo da poténcia definida até se atingir um valor
intermediério entre o valor de partida e o setpoint e, entéo, zera a poténcia. Da avaliacdo do excesso de elon-
gacéo e do tempo para atingir o pico, calculam-se os parametros PID. A fungéo assim completada desativa-se
automaticamente. O controle prossegue em sua fungéo para atingimento do setpoint.

Como ativar o selftuning:

A Variavel de

A. Ativacao no momento de ligacao processo
1. Defina o setpoint com o valor desejado |
2. Habilite o self-tuning definindo o pardmetro Stu com valor 2

(menu CFG PID)
3. Desligue o instrumento
4. Assegure-se de que a temperatura esta proxima da

temperatura ambiente
5. Ligue de novo o instrumento Tempo

B. Ativacao por teclado

1 Assegure-se de que o botdo M/A esta habilitado para a fungdo Start/Stop self-tuning (c6digo but = 5 menu Hrd)

2. Conduza a temperatura a valores proximos da temperatura ambiente

3 Defina o setpoint com o valor desejado

4 Pressione o botdo M/A para ativar o self-tuning. (Atencao! Pressionando de novo a tecla, o self-tuning é
interrompido)

O procedimento realiza-se automaticamente até exaustdo completa. No fim, sdo memorizados os novos parame-
tros PID: Banda proporcional, tempos integral e derivativo calculados para a ac¢édo ativa (aguecimento ou resfria-
mento). Em caso de acdo dupla (aquecimento + resfriamento), os pardmetros da ag&o oposta sédo calculados
mantendo a razao definida no parametro CME.

ApOs exaustao, o cddigo Stu € anulado automaticamente.

Observacgdes:

- O procedimento nédo se ativa se a variavel de processo for superior ao setpoint no modo controle de
aquecimento, ou se for inferior ao setpoint no modo de controle de resfriamento. Neste caso o cddigo Stu ndo
€ anulado.

- Aconselhamos habilitar um dos leds configuraveis para a sinaliza¢do do estado de selftuning. Definindo no menu
Hrd um dos parametros Led1...Led5 = 4 ou 36, o sistema acendera o led em questdo, com luz fixa ou
intermitente, durante a fase de selftuning ativo.

N.B.: Ac&o néo considerada no controle tipo ON/OFF.
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Auto-Tuning

A habilitagcdo da fun¢do auto-tuning bloqueia as definicdes dos parametros PID.
Pode ser de dois tipos diferentes: permanente ( continuo) e por acéo (one shot).
* O Auto-tuning permanente se ativa através do parametro Stu (valores 1,3,5); ele continua a avaliar as
oscilacdes do sistema pesquisando, o mais cedo possivel, os valores dos paradmetros PID que reduzem a
oscilacdo existente; nédo intervém se as oscilagdes se reduzirem a valores inferiores a 1,0% da banda
proporcional.
E interrompido em caso de variacéo do setpoint e reparte automaticamente perante setpoint constante.
Em caso de desligamento do instrumento, passagem para modo manual ou de desabilitagcdo de codigo na
configuragdo, os parametros calculados ndo serdo memorizados. O controlador retoma o funcionamento com
os parametros programados antes da habilitagdo do auto-tuning. Os parametros calculados s&o memorizados
quando a fun¢ao for habilitada por entrada digital ou por tecla (start/stop), no momento de parada
O Auto-tuning por agao pode ser de ativagdo manual ou automatica. Ativa-se através do parametro Stu (como
se pode observar da tabela associada, os valores que tém de ser definidos dependem da habilitagdo do
Self-tuning ou Soft start).
E util para o calculo dos parametros PID quando o sistema se encontra nas vizinhangas do setpoint. Este
produz uma variagdo na saida de controle de um méaximo de + 100% da poténcia de controle atual limitada por
Hi.P - Lo.P e avalia seus efeitos em overshoot por tempo.
Os parametros calculados sdo memorizados.

Ativacao Manual (cédigo Stu = 8,10,12) através de definigéo direta do parametro ou por entrada

digital ou tecla.

Ativacao Automatica (codigo Stu = 24, 26, 28 com margem de erro de 0,5%) quando o erro

PV-SP sai da margem predefinida (programavel a 0,5%, 1%, 2%, 4% do fundo de escala).

NB: No momento de ligagdo ou apdés mudanca de setpoint, a ativagdo automatica € inibida por um periodo de
tempo correspondente a cinco vezes o tempo integral, com um minimo de 5 minutos.

Tempo idéntico devera decorrer apés uma execucdo no modo one shot.

O auto-tuning de agéo simples néo esta ativo para valores da variavel PV inferiores a 5% e superiores a 95% da
escala.

Controles
A / PV A / PV
i S S
SP+cSP = SpP
c_Pb
SP SP+cSP
h_Pb h_Pb
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, - A,
tgmpo tempo
P00 ; /AN N SIS S S S, 41009 R - B
Saida de controle Saida de controle -
0% » 0% >
-100% Lo N — -100% J ISR SR,

Saida de controle somente com agdo proporcional em Saida de controle somente com agéo proporcional em
caso de banda proporcional para aquecimento separa-  caso de banda proporcional para aquecimento sobre-
da da banda proporcional para resfriamento posta a banda proporcional para resfriamento

PV = varidvel de processo
SP = setpoint de aquecimento h_Pb = banda proporcional para aquecimento
SP+cSP = setpoint de resfriamento c_Pb = banda proporcional para resfriamento

Controle de aquecimento/resfriamento com ganho relativo

Neste modo de controle (habilitado com o parametro Ctr = 6) é pedido para especificar o tipo de resfriamento.
Os parametros PID para resfriamento séo, portanto, calculados a partir dos de aquecimento, na relagéo indicad
(ex: C.ME =1 (6leo), H_Pb =10, H_dt =1, H_It = 4 implica: C_Pb =12,5, C_dt =1, C_It = 4)

Recomenda-se aplicar na definicdo dos tempos de ciclo para as saidas os valores seguintes:

Ar T Ciclo resfriamento = 10 seg.

Oleo T Ciclo resfriamento = 4 seg.

Agua T Ciclo resfriamento = 2 seg.
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Cadeia associada a um alarme
A cada alarme habilitado é possivel associar uma cadeia alfanumérica composta de 5 caracteres para exibicao no
display PV, SV ou F na visualizacao de nivel 1.

A habilitagdo da cadeia alfanumérica do alarme n (com n de 1 a 10) é feita através do pardmetro At.n = +512
(para visualizar a cadeia na altura de ativagdo do alarme) ou At.n = +1024 (para visualizar a cadeia alfanumérica
na altura em que for ultrapassado o limite de alarme no caso do alarme com atraso por tempo).

A composicéo da cadeia é feita através dos pardmetros SdA.n, Sdb.n, SdC.n, Sdd.n e SdE.n que definem os
caracteres A, B, C, D e E do display PV/SV/F.

O

Os 8 bits de definicao dos parametros determinam 7 segmentos do display e o ponto decimal; indicam-se de seguida,
sob forma decimal, os valores que se devem adicionar correspondentes aos segmentos que se desejam acender.

LU

Exemplo: Para compor o caractere “3” é necessario definir o parametro correspondente ao valor 1+2+4+8+64 = 79

Mostramos abaixo a tabela com as definicdes correspondentes aos caracteres mais utilizados.

Caractere para | Definicao do Caractere para | Definicao do Caractere para | Definicao do
visualizar parametro visualizar parametro visualizar parametro
0 63 a 95 i 4
1 6 A 119 I 6
2 91 b 124 L 56
3 79 c 88 M 55
4 102 C 57 n 84
5 109 d 94 o] 92
6 125 e 123 O 63
7 7 E 121 P 115
8 125 F 113 r 112
9 111 G 61 S 109
- 128 h 116 t 120

H 118 U 62

A atribuicdo da cadeia de alarme e do display em que deve aparecer é feita através dos parametros SdS.SP,
SdS.F e SdS.PV no menu Hrd: sdo habilitadas com peso em bit de acordo com o nimero de alarme e as cadeias
que se deseja que aparecam em cada display.

Alarme AL.10 AL.9 AL.8 AL.7 AL.6 ALS5 | ALA4 AL.3 AL.2 AL.1
Definicao do parametro | 512 256 128 64 32 16 8 4 2 1

Em caso de simultaneidade de cadeias no display PV, tem prioridade a cadeia correspondente ao nimero de
alarme inferior.
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Exemplo: Para visualizar as cadeias correspondentes aos alarmes 1, 2, 4 no display SV e 3, 5 no display F, é necessario
definir:
5d55F =1+2+8=11
5d5F =4+16 =20
5d5PU =0

Funcdes matematicas

As fungbes matematicas configuraveis através dos pardmetros Func.A e Func.b, definem duas entradas adicio-
nais, Fin.A e Fin.b, a partir de um ou dois operandos, respectivamente.

Os operandos podem ser as entradas fisicas principais (In.1/In.2), as entradas fisicas auxiliares (In.3/In.4) ou
as proprias entradas adicionais (Fin.A/Fin.b); neste ultimo caso é possivel colocar as duas fungdes em cascata,
para criar uma entrada adicional mais complexa.

O tempo de atualizagéo é de 20ms.

A escala da fungéo matematica deriva da escala dos seus operandos, ndo € suscetivel de modificagdo e é visua-
lizada no menu Inf(LoS.5/HiS.5 para Fin.A, LoS.6/HiS.6 para Fin.b).

A posicéo do ponto decimal de escala da funcdo matemética deriva da posicéo dos pontos decimais de escala
dos seus operandos (valor de dPS minimo dos operandos), ndo é suscetivel de modificagédo e € visualizada no
menu Inf(dPS.5 para Fin.A, dPS.6 para Fin.b).

O codigo de erro da fungdo matematica deriva do cédigo de erro dos seus operandos (primeiro valor Err diferen-
te de zero dos operandos), ndo é suscetivel de modificacdo e é visualizado no menu Inf(Err.5 para FIn.A, Err.6
para Fin.b).

A definicéo ¢ feita através de formulas fixas ou do polinémio genérico:

FinA = (C1.A*In1.A)C2A OPEr.A (C3.A * In2.A)C4A
' C5.A

com
In1.A/In2.A: In.1, In.2, In.3, In.4, Fin.b
C1.A/ C3.A=C5.A: range [-9.99 ... 99.99]
OPEr.A: +,-,%,/
C2.A/C4.A: 0>1,1->1/2,2->2

As entradas matematicas Fin.A e Fin.b séo utilizaveis como as entradas normais na definicdo da variavel de
processo PV, do setpoint remoto, do manual remoto, dos alarmes ou da grandeza a retransmitir.
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CONTROLADOR DE RELACAO
Definicoes
Visualizag&o do célculo da relagdo no nivel 1 a partir da vers. 1.14

Definem-se os parametros seguintes:

Menu “CFG” parametro SP.r=4 (5) funcdo matematica A (B)

Menu “CFG” paréametro M.At=0 modo de funcionamento obrigatoério
Menu “Hrd” parametro Func.A =7 (IN3 * C1.A)

Menu “InP.3” parametro tYP.3 = x selecione o tipo de entrada remota
Menu “Hrd” parametro C1.A = xx valor do coeficiente

(coeficiente (suscetivel de alteracdo manualmente)

Deve habilitar-se a condigéo remota “REM” da entrada IN3 (com tecla, através de entrada digital configurada ou através de
serial).

N.B.: O célculo da relagéo também é feito automaticamente aquando da passagem de Man/Auto, e o valor € escrito em C1.A

PROCESSO DE INSTALACAO DA CELA DE CARGA SEM PESO DE AMOSTRA

Existe um processo para calibrar o instrumento sem utilizar um peso de amostra, utilizando apenas o parametro de sensibili-
dade caracteristico da cela de carga.

O processo é ativado através do Parametro tyP.x do menu InP.x que seréa definido igual a 28 (ou 30) no caso de cela unidi-
recional ou 29 (ou 31) no caso de cela bidirecional e cela TR (“Tragdo Rolos”).

Procedimento

1. Vapara o menu InP.x
2. Defina tyP.x igual a 28 (ou 29), 30 (ou 31)
3. Defina o minimo de escala em LoS.x
(p/exemplo: “0” para célula unidirecional, ou -FS (fundo de escala) para cela bidirecional e cela TR)
4. Defina o maximo de escala em HiS.x
(x (com uma unica cela = FS da cela; com varias celas iguais, defina a soma dos FS)
5. Defina, para o parametro SGSE.x, o valor de “F.R.OUT"” (sensibilidade) impresso na etiqueta da cela de carga (no caso
de haver vérias celas iguais em paralelo, defina a média aritmética da sensibilidade)
6. O valor visualizado no display “PV” € a tara do sistema.
Utilize o parametro OFS.x (no menu InP.x) para zerar o valor.
(p/exemplo: para o valor de leitura de 10.00 da PV, defina em OFS.x = -10.00)

Como alternativa, é possivel zerar a tara utilizando a fungéo “Z~~amento tara Inx” associada a uma entrada de parame-
tros digital (parametros dig.1 ou dig.2) ou a tecla frontal arametro but.3) presentes no menu “Hrd”.

FUNCAO “POWER OFF”

Aplicagéo tipica: fungéo de protegéo dos extrusores em caso de alarme.

Esta funcéo “power OFF” se obtém definindo o cédigo de entrada digital diG.x (1+8) = 31.

Configure uma segunda entrada digital (ou tecla frontal) como MAN/AUTO.

Defina o valor de poténcia manual desejado para o parametro “AMP”.

Quando a entrada digital configurada como “power OFF” passa ao estado ativo, ou seja, é colocada em ON, a saida de con-
trole é forcada a assumir o valor zero tanto no modo automético como no manual.

Partindo da condigdo em automatico:

Quando a entrada digital configurada como “power OFF” passa ao estado ativo, ou seja, é colocada em ON, a saida de con-
trole é forcada a assumir o valor zero.

Colocando a entrada digital configurada como “power OFF” no estado OFF, o instrumento permanece bloqueado na con-
dicdo “power OFF”, ou seja, com a saida forcada a zero.

Para retomar o controle, o instrumento deve ser comutado para manual; passando para MAN o instrumento retoma o contro-
le da poténcia manual, partindo do valor de zero.

A passagem para automatico esté vinculada as condi¢des definidas no parametro “M.A.t” (no que diz respeito ao valor toma-
do pelo setpoint).

Partindo da condicdo em manual:

Quando a entrada digital configurada como “power OFF” passa ao estado ativo, ou seja, é colocada em ON, a saida de con-
trole é forcada a assumir o valor zero.

Colocando a entrada digital configurada como “power OFF” no estado OFF o instrumento, estando ja no modo manual, reco-
meca da condicdo manual, partindo do valor de zero.
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5 - CARACTERISTICAS TECNICAS

ﬁ%’ Nesta secdo damos a lista dos dados técnicos caracteristicos do Controlador 2500.

Display 1 x 5 digitos bicolor vermelho/verde, altura dos algarismos 13mm
2 x 5 digitos vermelho, altura dos algarismos 10mm
2 x bargraph vermelho, 10/20 leds
5 x led vermelho
Teclas 6 do tipo mecanico (Peak, Cal/Rst, Man/Auto, INC, DEC, F)
Precisdo 0.1% f.e. 1 digito a temperatura ambiente de 25°C

Desvio térmico

< 150ppm/°C em f.e. para entradas de corrente/ tenséo e strain-gauge

Entrada(s) principais IN1, IN2

Strain-gauge: 350Q), sensibilidade 1,5...4mV/V, , com alimentagéo
sonda 5/10Vcc +5%
Potenciébmetro: = 100Q, Ri > 10MQ @ 2,5Vcc
CC linear: £ 60mV, £ 100mV, =1V, £ 5V, £ 10V, Ri > 10MQ
0/4...20mA, Ri = 50Q
TC, RTD
Tempo de amostragem 2mseg

Tipo TC (Termopares) (ITS90)

J, K, R, S, T (IEC 584-1, CEI EN 60584-1,60584-2)
€ possivel inserir uma linearizacéo personalizada (custom) 64/32 segmentos

Erro na junta fria

0,1°C/ °C

Tipo RTD (termorresisténcia) (ITS90)
Resisténcia de linha méax. para RTD

Pt100 (DIN 43760),
20Q

Seguranca

Detecgéo de curto-circuito ou abertura das sondas,
auséncia de alimentacéo das sondas; alarme LBA

Entradas auxiliares IN3, IN4

Potenciébmetro: 1...10KQ, @ 10Vcc

CC linear: 10V, Ri > 2MQ
0/4...20mA, Ri = 50Q

Tempo de amostragem 10ms

Intervalo das escalas lineares

-19999...99999, ponto decimal definivel

Tipos de controle

Acéo dupla(aquecimento/resfriamento) Pid, ON/OFF, célculo cada 20ms

Saidas de controle

Tipo continuo, resolu¢do melhor de 0,03%: Isolamento 1500V
0/2...10V, = 10V max 25mA, protecéo contra curto-circuito,
0/4...20mA, carga max 500Q

Tipo de contato relé
nas saidas OUT 1, OUT 2, OUT 3, OUT 4

NO (NC) 5A, 250V/30Vcc cosg = 1

Entradas digitais
DI, DI2, DI3, DI4

Isolamento 1500V, tempo de amostragem 60ms
24Vcc, 5mA (PNP) ou de contato livre de tensdo (NPN) max 5mA
selecdo PNP/NPN por meio de parametro de configuracéo

Entradas / Saidas digitais de expanséo
OUT 5, OUT 6, OUT 7, OUT 8

Isolamento 1500V

Entradas: tipo PNP 24Vcc, max 5mA

saidas: PNP com alimentagéo externa (Vext) 24Vcc +25%
max 100mA, , protecdo contra curto-circuito com PTC

Retransmisséo analégica OUT W

Tipo continuo, resolugdo melhor de 0,03%, isolamento 1500V atualizagdo
cada 2mseg sincrona com a amostragem das variaveis IN1 e IN2
0/2...10V, = 10V max 25mA, protecéo contra curto-circuito

0/4...20mA, carga max 500Q

Limitac@o da poténcia

-100.0 ... 100.0%

Tempo de ciclo 1...200seg
(para saidas do tipo relé ou I6gico)
Softstart 0.0 ... 500.0min

Definicdo de falha de poténcia

-100.0 ... 100.0%

Funcéo desligamento

Mantém a visualizacdo de PV

Alarmes configuraveis

Um maximo de 3 alarmes associaveis a uma saida e configuraveis
do tipo: maximo, minimo, simétricos, absolutos/relativos, LBA

para AL1, AL2 célculo cada 2mseg sincrono com a amostragem das
variaveis IN1 e IN2

Acionamento dos alarmes

Exclusdo no momento de ligagdo, memoria, reset através do teclado e/ou
de contato

Alimentagéo da sonda

5Vce, 10Vcec, para sondas strain-gauge, max 200mA
2,5Vcc para potencidmetros = 100Q

Alimentacéo transmissor

24V ce +5%, max 100mA

Interface serial

RS485 isolamento 1500V

Baudrate

1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200 bit/s

Protocolo

MODBUS RTU

Alimentacéo (tipo switching)

(padrao) 100...240Vca/cc +10%

(opcional) 20...27Vcal/cc +10%

50/60Hz, max 20VA

Protecé@o por meio de fusivel interno ndo substituivel pelo operador

Protecéo frontal

IP54 (disponivel IP65)

Temperatura de trabalho/armazenamento

0...50°C/-20...70°C

Umidade relativa

20...85% Ur ndo condensante

Condicdes de utilizagdo ambientais

Uso interno, altitude até 2000m

Instalacdo

Em painel, com extracéo frontal

Prescricbes de instalacdo

Categoria de instalacao Il, grau de poluicdo 2, isolamento duplo

Peso

700g
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6 - MANUTENCAO

Nesta secdo damos as informagées e adverténcias

U‘%) necessarias para a manutengéo de rotina dos con-
troladores 2500 e incluimos um guia para resolu¢do
'lemas que, em caso de problemas de funcionamento,
hamos a consultar antes de contatar o Servigo de
1cia a Clientes da Gefran.

Se instalado e configurado corretamente, isto é, de acordo
com as instru¢des e recomendacbes dadas nas secbes 2 e 4
destas instrucdes de utilizagcdo, o controlador 2500 funciona
normalmente sem precisar de trabalhos de manuteng¢éo espe-
ciais, a parte, claro, as operacdes de limpeza normais do pai-
nel frontal e, se for caso, das partes internas do instrumento.

A\

Para acessar as partes internas do instrumento
(para operacoes de limpeza ou verificacao das
pontes, por exemplo) é suficiente desapertar os
parafusos de fixacédo na parte inferior do painel
frontal e extrair o instrumento sem precisar de
desligar os cabos. De qualquer modo, assegurese
sempre previamente de ter desligado a alimentacao
a montante do instrumento. Lembramos que o
controlador 2500 nao dispde de interruptor ON/

Verificacao das pontes
Placa CPU

OFF.

A Limpeza do controlador

Para a limpeza do painel frontal e do recipiente, uti-
lize exclusivamente um pano umedecido com agua ou &lcool.
N&o use solventes derivados de hidrocarbonetos (tricloroetile-
no, gasolina, etc.). Nao use ar comprimido para eliminar o p6
das placas eletronicas. Se necessario, utilize um pincel limpo

de pelo macio.
& As reparacdes do controlador devem ser feitas,
Unica e exclusivamente, por técnicos conveniente-
mente preparados e autorizados pela Gefran. Qualquer ten-
tativa de reparacgéo ou alteracdo das caracteristicas de har-
dware do controlador por parte de pessoas ndo autorizadas,
implica a anulagdo da garantia.

Reparos

Do lado dos componentes da placa CPU, existe uma ponte S9 que habilita (se ligada) o acesso aos menus do controlador.
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Placa POWER

Do lado dos componentes da placa POWER, existem as pontes J1, J2, J3, J4 para selecionar o tipo de contato na/nf das

saidas de relé, acessibilidade no lado das soldaduras (LS).

As pontes S1, ..., S4, se removidas, permitem inverter o estado das saidas OUT1, ..., OUT4.

o

EEEE Jz2

——————— 7
J5 K4

[y |
J19
tl nc3 nosJs
m nc2 no2
| b EEes
K ncl nol E

|5 N

J13

Placa POWER N

nc4 no4
Ja

nc3 no3

st v

nc2 no2
J2

ncl not
Ji

As pontes J1, ..., J4 séo feitas por meio de jumper duplo; para
mudar o tipo de contato, desloque ambos os jumpers para a
posicao necessaria.

O controlador contém componentes sensiveis as cargas eletrostaticas; assim, & necessario que o manuseio
das placas eletronicas nele contidas seja feito com as precaucdes devidas, a fim de evitar danos permanen-

tes nos proprios componentes.
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Guia para resolucao de problemas

Sintoma

Causa e solucao aconselhada

O display e os Leds do
Controlador ndo acendem

Erro de alimentagéo do Controlador. Verifique se existe tensédo de alimentagéo nos bornes
10-11. Verifique se a tensdo de alimentacdo corresponde as caracteristicas indicadas no codi-
go de pedido: 2500 - x —x—x—x—-x—1=100..240Vcal/cc

2500 - x —x—Xx—x—x—0=20..27Vcalcc

Os caracteres visualizados no
display s&o incompletos ou
ilegiveis

Possibilidade de avaria em um ou varios segmentos do display. Verifique o funcionamento de
todos os segmentos, desligando e voltando a ligar o controlador. No momento de ligagéo do
instrumento, o sistema faz um teste de autodiagnéstico que controla o acendimento intermi-
tente de todos os segmentos (visualizagédo do valor 88888). Se um ou varios segmentos nao
acenderem, contate o seu revendedor Gefran.

Mantendo pressionado o botéao

, N80 se consegue acessar
a nenhum menu de configu-
racéo

Se o problema se apresentar na fase de primeira instalacao, significa, provavelmente, que a
configuracao de hardware do Controlador ndo contempla a possibilidade de mudar os parame-
tros predefinidos para além do valor do setpoint e dos limites de alarme, no 1° nivel de visuali-
zacao . ('O acesso a alteracdo dos parametros € habilitado pela ponte S9 na placa CPU).

Mantendo pressionado o botédo

, N&o se consegue aces-
sar a alguns parametros e/ou
menu de configuracéo

O acesso a alguns menus e/ou parametros é controlado por uma password (PAS) e por um
codigo de protecédo (Pro) que desabilita o modo de configuragao.

Para a definicdo correta da password e do codigo de protecdo, consulte a “Configuracéao/
Programacao” na secéo 4.

Em vez de mostrar a variavel
de processo, o display visuali-
za uma das escritas seguintes:
to - H{ - Sbr - Err - Ebr
Ebrio - Errtd

Nos quatro primeiros casos, quer dizer que foi detectado um erro no valor de entrada (para
mais pormenores, consulte a sec¢o 3.

Err, significa, em caso de sonda Pt100, que a entrada esta em curto-circuito. Em caso de TC
em curto- circuito, o display PV mostra a temperatura ambiente em vez da variavel de proces-
so. Em caso de entrada 4...20mA indica que o transmissor esté interrompido ou que nédo esta
sendo alimentado.

Ebr significa que a sonda strain-gauge estéa interrompida ou ndo esta sendo alimentada.
Ebr.Lo auséncia de tenséo de alimentagdo na sonda

Errtd terceiro fio da sonda PT100 interrompido ou ndo conectado

7 - INFORMACOES TECNICAS / COMERCIAIS

[I_'%—" pais previstos.

Nesta secdo damos informagdes referentes aos codigos de pedido do Controlador e dos acessdrios princi-

Como indicado nas Adverténcias preliminares destas instrugdes de utilizagdo, a interpretagéo correta
do codigo de pedido do Controlador permite determinar imediatamente a configuracado de hardware do proprio

Controlador. E, portanto, indi

spensavel comunicar o cédigo de pedido todas as vezes que tiver de contatar o ser-

vico Customer Care da Gefran para resolver eventuais problemas existentes.

Cdédigo de pedido — Controlador de altos desempenhos 2500

LI

- 0

MODELO ALIMENTACAO
‘ 2500 0 | 20...27Vcal/cc
1 100...240Vcalcc
SEGUNDA ENTRADA PRINCIPAL _
Ausente 0 COMUNICACAO DIGITAL
Strain-gauge / TC /RTD / Pot/Lin | 1 0 |Nenhuma
2 |RS485
I/0 DIGITAIS AUXILIARES RS232
Ausentes 0 o | PROFIBUS DP (ndo disponivel em
In/Out 5...8 1 presenca da opgéo “W”)
SEGUNDA SAIDA DE CONTROLE SAIDA DE RETRANSMISSAO
Ausente 0 0 |Nenhuma
Continua £10V (0/4...20mA) 1 Analogica 0/4...20mA (0...10V)
W | (ndo disponivel com configuracdo
Profibus DP)

~-— Para informagdes sobre a disponibilidade dos codigos, agradecemos entre em contato com o

03

revendedor Gefran

ACESSORIOS

GF-~eXpress

O software de configuragdo para os produtos Gefran:

Instrumentos, Drives, sensores, automagéo.

Compativel com Windows 2000, XP, Vista.

CD-ROM com o Inglés selecionavel Italiano / linguagem, com kit para PC-série do
instrumento conexao de porta.

GF_eXK-0-0-0 | GF_eXPRESS Software em CD-ROM, complete com

RS232/TTL cabos conversores para PC e Geflex conexao.
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APENDICE

Display Default CONF | Descricao
Menu MAIN
PU/SU/F -
SELP 0 Setpoint local
5P 100 Setpoint 1
P2 200 Setpoint 2
n ! - Entrada IN1 principal
ind - Entrada IN2 principal
ind - Entrada IN3 auxiliar
in4 - Entrada IN4 auxiliar
F R - Resultado da funcdo matematica A
Finh - Resultado da funcdo matematica b
L Funcéo do math do coeficiente A
C Funcao do math do coeficiente B
AL i 100 Limite de alarma 1
ALZ 200 Limite de alarma 2
AL3 300 Limite de alarma 3
ALM 400 Limite de alarma 4
ALS 500 Limite de alarma 5
ALE 600 Limite de alarma 6
AL 700 Limite de alarma 7
ALA 800 Limite de alarma 8
ALS 900 Limite de alarma 9
L0 1000 Limite de alarma 10
AP id - Gruppo PID ativo
OukP - Poténcia PID
tot - Saida de controle 1
[ - Saida de controle 2
Menu infF
UPd - Versao de software
Lod - Cédigo do instrumento
Err. i - Cobdigo de Erro para IN1
Errt - Cédigo de Erro para IN2
Errd - Cobdigo de Erro para IN3
ErrM - Cédigo de Erro para IN4
ErrS - Cédigo de Erro para Fin. A
Errb - Cédigo de Erro para Fin. b
dP55 - Posicionamento do ponto decimal Fin. A
dP5hb - Posicionamento do ponto decimal Fin. b
= - Limite MIN da Escala Fin. A (read only)
LoSh - Limite MIN da Escala Fin. b (read only)
H 155 - Limite MAX da Escala Fin. A (read only)
H 55 - Limite MAX da Escala Fin. b (read only)
UPdF - Versao de software de Fieldbus
CodF - Cébdigo do instrumento de Fieldbus (lido somente)
bALF - Fieldbus Baudrate ajustado (lido somente)
Menu LFLPd
Stu 0 Tipo de tuning
nP id 1 Ndmero de grupos PID
EP id 0 Tipo de variavel para ativacdo de grupos de parametros PID
Phb.i 100.0 Banda proporcional, grupo 1
= 4.0 Tempo integral, grupo 1
ok | 0.0 Tempo derivativo, grupo 1
PrS. i 0.0 Poténcia de reset, grupo 1
WAL 100 Limite para ativacdo do grupo 1
Pbc 100.0 Banda proporcional, grupo 2
ke 4.0 Tempo integral, grupo 2
dtc 0.0 Tempo derivativo, grupo 2
Prac 0.0 Poténcia de reset, grupo 2
UAL, 200 Limite para ativacao do grupo 2
Pb3 100.0 Banda proporcional, grupo 3
it3 4.0 Tempo integral, grupo 3
dt.3d 0.0 Tempo derivativo, grupo 3
Pr53 0.0 Poténcia de reset, grupo 3
URL3 300 Limite para ativacdo do grupo 3
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PhH 100.0 Banda proporcional, grupo 4
ity 4.0 Tempo integral, grupo 4
dgeM 0.0 Tempo derivativo, grupo 4
PrSM 0.0 Poténcia de reset, grupo 4
UALH 400 Limite para ativacao do grupo 4
PhS 100.0 Banda proporcional, grupo 5
L5 4.0 Tempo integral, grupo 5
dkS 0.0 Tempo derivativo, grupo 5
Prss 0.0 Poténcia de reset, grupo 5
URLS 500 Limite para ativacao do grupo 5
Pbh 100.0 Banda proporcional, grupo 6
ith 4.0 Tempo integral, grupo 6
dth 0.0 Tempo derivativo, grupo 6
Prsb 0.0 Poténcia de reset, grupo 6
URLE 600 Limite para ativacdo do grupo 6
Pb 100.0 Banda proporcional, grupo 7
= 4.0 Tempo integral, grupo 7
ded 0.0 Tempo derivativo, grupo 7
Pr5 0.0 Poténcia de reset, grupo 7
URLT 700 Limite para ativacdo do grupo 7
PhA 100.0 Banda proporcional, grupo 8
it8 4.0 Tempo integral, grupo 8
dt8 0.0 Tempo derivativo, grupo 8
PrSA 0.0 Poténcia de reset, grupo 8
URLE 800 Limite para ativacdo do grupo 8
LoPf 0.0 Limite MIN de poténcia
H 100.0 Limite MAX de poténcia
[ 0 Tipo de resfriamento
c.SP 0.0 Setpoint de resfriamento relativo
rSk 0 Reset Manual
ArS 0 Antireset
FFd 0.0 Feed Forward
Prdt 0 Tempo morto do processo
Pri 0.0 Ganho de processo
Prk i 0.0 Constante de tempo principal do processo
db 0 Banda morta
SoF 0.0 Tempo de softstart
Ll 30.0 Tempo de intervencédo do alarme LBA
LbP 25.0 Limite de poténcia para condicdo de alarme LBA
ROP 0.0 Poténcia manual tomada em power-on ou Auto/Man
FRP 0.0 Poténcia de Fault Action
LSP 0.0 Gradiente de setpoint
052 0.0 Gradiente de setpoint 2
G0y 0.0 Gradiente da saida de controle
Stud 0.1 Delta de inc/dec da poténcia mediante teclas ou entradas digitais
Menu LFL
SPr 2 Tipo de setpoint remoto
LoSP 0 Limite inferior de definicdo do setpoint
H 5P 3500 Limite superior de definicdo do setpoint
MAr 0 Definicdo manual remoto
AL 0 Modo de comutacédo do controle Man/Auto
Ak 0 Modo de comutacao do controle Auto/Man
Lrk 0 Modo de comutacao do setpoint local/remoto
Onk 0 Modo power-on
Menu 5Er
Lod 1 Cédigo do instrumento
bAu 4 Baudrate de comunicacéo serial
PR- 0 Paridade da comunicacéo serial
Menu inP
EYP 14 Tipo de sonda ou de sinal para a entrada IN1
Fik i 0.1 Filtro digital na entrada IN1
dPs. | 0 Posicéo do ponto decimal para a entrada IN1
Lo5 ! 0 Limite min da escala da entrada IN1
H iS5 3500 Limite max da escala da entrada IN1
OFS. 0.0 Offset da entrada IN1
LOF. 0.000 Offset da entrada IN1 calibrada 40mV
SG5E. 1 4.000 Sensibilidade da entrada IN1 calibrada 40mV
Menu inP?2
E4Pc 0 Tipo de sonda ou de sinal para a entrada IN2
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Fike 0.1 Filtro digital na entrada IN2
dPsc 0 Posicao do ponto decimal para a entrada IN2
Ltobc 0 Limite min da escala da entrada IN2
H .52 1000 Limite max da escala da entrada IN2
OFs2 0 Offset da entrada IN2
LOF2 0.000 Offset da entrada IN2 calibrada 40mV
SLSEZ 4.000 Sensibilidade da entrada IN2 calibrada 40mV
Menu ~P3
E4P3 1 Tipo de sonda ou de sinal para a entrada IN3
Fit3 0.1 Filtro digital na entrada IN3
dPs.3d 0 Posicdo do ponto decimal para a entrada IN3
Lo53d 0 Limite min da escala da entrada IN3
H.53 1000 Limite méax da escala da entrada IN3
OF53 0 Offset da entrada IN3
Menu inP4
EYPH 1 Tipo de sonda ou de sinal para a entrada IN4
FiEM 0.1 Filtro digital na entrada IN4
dPsMH 0 Posicao do ponto decimal para a entrada IN4
LtoSH 0 Limite min da escala da entrada IN4
H 54 1000 Limite max da escala da entrada IN4
OFSM 0 Offset da entrada IN4
Menu RLL
Ar. i 0 Referéncia alarme 1
AE. 0 Tipo de alarme 1
HY. -1 Histerese do alarme 1
rA. 0 Tempo de ativacado do alarme 1
bt ! 0 Base de tempos para tempo de ativacdo do alarme 1
SdA. | 0 Caractere A cadeia do alarme 1
Sdhb. | 0 Caractere B cadeia do alarme 1
Sdr. i 0 Caractere C cadeia do alarme 1
Sdd. | 0 Caractere D cadeia do alarme 1
SdE. | 0 Caractere E cadeia do alarme 1
Arc 0 Referéncia alarme 2
At 0 Tipo de alarme 2
H4.Z -1 Histerese do alarme 2
rAc 0 Tempo de ativacado do alarme 2
btc 0 Base de tempos para tempo de ativacdo do alarme 2
SdR2 0 Caractere A cadeia do alarme 2
Sdhbe 0 Caractere B cadeia do alarme 2
Sdi. 0 Caractere C cadeia do alarme 2
Sdd?’ 0 Caractere D cadeia do alarme 2
SdEl 0 Caractere E cadeia do alarme 2
Ar3 0 Referéncia alarme 3
A3 0 Tipo de alarme 3
H4Y3 -1 Histerese do alarme 3
rR3 0 Tempo de ativacado do alarme 3
bt.3d 0 Base de tempos para tempo de ativacdo do alarme 3
SdR3 0 Caractere A cadeia do alarme 3
Sdb3 0 Caractere B cadeia do alarme 3
Sdi. 0 Caractere C cadeia do alarme 3
Sdd3 0 Caractere D cadeia do alarme 3
SdE3 0 Caractere E cadeia do alarme 3
ArM 0 Referéncia alarme 4
REM 0 Tipo de alarme 4
H4YH -1 Histerese do alarme 4
rA4 0 Tempo de ativacao do alarme 4
bEM 0 Base de tempos para tempo de ativacdo do alarme 4
SdRMY 0 Caractere A cadeia do alarme 4
Sdb4 0 Caractere B cadeia do alarme 4
SdC M 0 Caractere C cadeia do alarme 4
Sdd4 0 Caractere D cadeia do alarme 4
SdEM 0 Caractere E cadeia do alarme 4
ArS 0 Referéncia alarme 5
RES 0 Tipo de alarme 5
H4Y5 -1 Histerese do alarme 5
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rARS 0 Tempo de ativacado do alarme 5

btS 0 Base de tempos para tempo de ativacdo do alarme 5
SdRS 0 Caractere A cadeia do alarme 5

SdhS 0 Caractere B cadeia do alarme 5

Sdr S 0 Caractere C cadeia do alarme 5

SddS 0 Caractere D cadeia do alarme 5

SdES 0 Caractere E cadeia do alarme 5

Arb 0 Referéncia alarme 6

AEE 0 Tipo de alarme 6

HY5 -1 Histerese do alarme 6

rRA 0 Tempo de ativacado do alarme 6

bthb 0 Base de tempos para tempo de ativacio do alarme 6
SdREA 0 Caractere A cadeia do alarme 6

Sdhb 0 Caractere B cadeia do alarme 6

SdrLh 0 Caractere C cadeia do alarme 6

Sddb 0 Caractere D cadeia do alarme 6

SdER 0 Caractere E cadeia do alarme 6

Ar 0 Referéncia alarme 7

AET 0 Tipo de alarme 7

HY. -1 Histerese do alarme 7

rR7 0 Tempo de ativacdo do alarme 7

bt 0 Base de tempos para tempo de ativacdo do alarme 7
SdR 0 Caractere A cadeia do alarme 7

Sdb.7 0 Caractere B cadeia do alarme 7

SdC. 0 Caractere C cadeia do alarme 7

Sdd.7 0 Caractere D cadeia do alarme 7

SdE 0 Caractere E cadeia do alarme 7

Ar8 0 Referéncia alarme 8

AEE 0 Tipo de alarme 8

H4YB -1 Histerese do alarme 8

rARA 0 Tempo de ativacado do alarme 8

btB 0 Base de tempos para tempo de ativacdo do alarme 8
SdRE 0 Caractere A cadeia do alarme 8

SdbA 0 Caractere B cadeia do alarme 8

SdC 8 0 Caractere C cadeia do alarme 8

SddA 0 Caractere D cadeia do alarme 8

SdER 0 Caractere E cadeia do alarme 8

ArS 0 Referéncia alarme 9

AES 0 Tipo de alarme 9

H45 -1 Histerese do alarme 9

rAR9 0 Tempo de ativacado do alarme 9

btS 0 Base de tempos para tempo de ativacio do alarme 9
SdRS 0 Caractere A cadeia do alarme 9

SdbS 0 Caractere B cadeia do alarme 9

Sdr g 0 Caractere C cadeia do alarme 9

SddS 0 Caractere D cadeia do alarme 9

SdES 0 Caractere E cadeia do alarme 9

Ar. 0 0 Referéncia alarme 10

i 0 Tipo de alarme 10

HY. D -1 Histerese do alarme 10

rA 0 0 Tempo de ativacado do alarme 10

bt. 0 0 Base de tempos para tempo de ativacdo do alarme 10
SdR. 0 0 Caractere A cadeia do alarme 10

Sdb. D 0 Caractere B cadeia do alarme 10

Sdr. o 0 Caractere C cadeia do alarme 10

Sdd. 0 0 Caractere D cadeia do alarme 10

SdE. 0 0 Caractere E cadeia do alarme 10

LoAL 0 Limite inferior de definicdo do limite de alarme

H AL 3500 Limite superior de definicdo do limite de alarme
rEL 0 Estado dos alarmes em condicéo de Fault Action
Menu Jut

rid 1 Referéncia saida OUT1

Lkt 20 Tempo de ciclo para saida OUT1

ric 2 Referéncia saida OUT2

ke 20 Tempo de ciclo para saida QUT2
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ri3 3 Referéncia saida OUT3
fe3 20 Tempo de ciclo para saida OUT3
riH 4 Referéncia saida OUT4
[ 20 Tempo de ciclo para saida OUT4
rLS 0 Referéncia saida OUT5
rLhb 0 Referéncia saida OUT6
rL 0 Referéncia saida OUT7
rig 0 Referéncia saida OUT8
EYPRAA 0 Tipo de saida de retransmissdao W
r FAn 0 Referéncia saida W
LoAn 0 Minimo de escala da saida W
H An 3500 Maximo de escala da saida W
EYPL 1 Tipo de saida de controle CO.1
EYPLZ 0 Tipo de saida de controle CO.2
ALS 2 Selecao da alimentacdo da sonda
Menu PRS
PRS 0 Pass-word
Pro 0 Cdbdigo de protecao
Menu Hrd
hd. i 8 Habilitacdo do multiset/tipo de processo/freq. de rede
Lkr 128 Tipo de controle
EHL 1 3 Tipo de limite da saida de controle 1
EHLZ 4 Tipo de limite da saida de controle 2
OF 1 0 Offset para saida de controle 1
EOF2 0 Offset para saida de controle 2
Funch 0 Funcdo matematica A
in iR 0 Primeiro operando da Func.R
inch 0 Segundo operando da Func.A
OPEFR 0 Operador da FuncA
L 0 Coeficiente L iR
L2R 0 Coeficiente £L2R
L3R 0 Coeficiente L3R
CYA 0 Coeficiente 4R
L5A 0 Coeficiente £5R
Funch 0 Funcdo matematica b
inih 0 Primeiro operando da Funch
inch 0 Segundo operando da Func.h
OPErb 0 Operador da Funch
gyt 0 Coeficiente L &
b 0 Coeficiente L2b
L3b 0 Coeficiente £3b
CHhb 0 Coeficiente LHb
L5h 0 Coeficiente £5b
SPU 0 Selecédo da variavel controlada
ALn 3 Numero de alarmes habilitados
but. | 8 Funcao da tecla (Peak)
but?d 15 Funcéo da tecla (Cal/Rst)
but.d 13 Funcao da tecla (M/A)
d ! 0 Funcéo da entrada digital DI1
d e 0 Funcao da entrada digital DI2
d &3 0 Funcéo da entrada digital DI3
d oM 0 Funcao da entrada digital DI4
d D5 0 Funcéo da entrada digital DI5
d Db 0 Funcao da entrada digital DI6
d 0 Funcéo da entrada digital DI7
d .8 0 Funcao da entrada digital DI8
Fid 0.5 Filtro digital na visualizacdo PV
d55F 0 Selecédo da variavel visualizada no display SV
dSF 7 Selecéo da variavel visualizada no display F
d5Pu 11 Selecédo da variavel visualizada no display PV
5d55P 17 Selecao cadeia associada a um alarme visualizada no display SV
S5d5F 18 Selecédo cadeia associada a um alarme visualizada no display F
Sd5PU 19 Selecao cadeia associada a um alarme visualizada no display PV
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LED ! 33 Funcdo Led 1
LEdZ 2 Funcéo Led 2
LEd3 20 Funcédo Led 3
LEdM 13 Funcéo Led 4
LEdS 14 Funcédo Led 5
bri 2 Selecao da variavel visualizada no bargraph 1
Menu L in
EYPL 0 Tipo de linearizacao
SEEPA 32 Numero de intervalos
0 (5.00) 0 Ponto 0 valor atribuido correspondente ao inicio da escala (Passo 0)
S1R (58 313 Ponto 1 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 1)
J1 b (582) 31 Ponto 1 valor atribuido (Passo 2)
%02 R (503 625 Ponto 2 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 3)
502 b (504) 63 Ponto 2 valor atribuido (Passo 4)
%803 R (505) 938 Ponto 3 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 5)
503 b (506) 94 Ponto 3 valor atribuido (Passo 6)
S04 R (5079 1250 Ponto 4 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 7)
504 b (508) 125 Ponto 4 valor atribuido (Passo 8)
%05 A (509) 1563 Ponto 5 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 9)
505 b6 (51D 156 Ponto 5 valor atribuido (Passo 10)
506 R (5.1 1875 Ponto 6 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 11)
506 b (Bi9) 188 Ponto 6 valor atribuido (Passo 12)
g7 R (513 2188 Ponto 7 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 13)
d7 8 (B 219 Ponto 7 valor atribuido (Passo 14)
508 R (5.15) 2500 Ponto 8 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 15)
508 b (51B) 250 Ponto 8 valor atribuido (Passo 16)
SO0 R (50) 2813 Ponto 9 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 17)
509 b (518) 281 Ponto 9 valor atribuido (Passo 18)
S8R GB1H9 3125 Ponto 10 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 19)
54 b (520 313 Ponto 10 valor atribuido (Step 20)
SILR (52 3438 Ponto 11 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 21)
St b (529 344 Ponto 11 valor atribuido (Passo 22)
S R (523 3750 Ponto 12 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 23)
562 b (524 375 Ponto 12 valor atribuido (Passo 24)
543 R (525 4063 Ponto 13 vvalor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 25)
53 b (525) 406 Ponto 13 valor atribuido (Passo 26)
SR (527 4375 Ponto 14 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 27)
5M4 b (528 438 Ponto 14 valor atribuido (Passo 28)
55 R (529 4688 Ponto 15 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 29)
565 b (530 469 Ponto 15 valor atribuido (Passo 30)
S R (53 5000 Ponto 16 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 31)
56 b (539 500 Ponto 16 valor atribuido (Passo 32)
ST R (533 5313 Ponto 17 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 33)
S500b6 (534 531 Ponto 17 valor atribuido (Passo 34)
5@ R (535 5625 Ponto 18 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 35)
58 b (535) 563 Ponto 18 valor atribuido (Passo 36)
519 R (530 5938 Ponto 19 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 37)
58 b (538 594 Ponto 19 valor atribuido (Passo 38)
%20 AR (539 6250 Ponto 20 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 39)
520 b (5MD) 625 Ponto 20 valor atribuido (Passo 40)
S2{ R (54 6563 Ponto 21 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 41)
521 b (549) 656 Ponto 21 valor atribuido (Passo 42)
522 R (5M43) 6875 Ponto 22 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 43)
522 b (5M44) 688 Ponto 22 valor atribuido (Passo 44)
523 R (5M5) 7188 Ponto 23 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 45)
523 b (5MB) 719 Ponto 23 valor atribuido (Passo 46)
524 R (54 7500 Ponto 24 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 47)
524 b (5M48) 750 Ponto 24 valor atribuido (Passo 48)
525 R (5M49) 7813 Ponto 25 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 49)
525 b (550) 781 Ponto 25 valor atribuido (Passo 50)
526 R (55 8125 Ponto 26 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 51)
526 b (552) 813 Ponto 26 valor atribuido (Passo 52)
527 R (553 8438 Ponto 27 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 53)
527 b (554) 844 Ponto 27 valor atribuido (Passo 54)
528 A (555 8750 Ponto 28 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 55)
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528 b (556) 875 Ponto 28 valor atribuido (Passo 56)
529 R (5579 9063 Ponto 29 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 57)
529 b (558) 906 Ponto 29 valor atribuido (Passo 58)
530 R (859) 9375 Ponto 30 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 59)
530 b (5RD) 938 Ponto 30 valor atribuido (Passo 60)
S53¢{R (5R) 9688 Ponto 31 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 61)
53¢ b (5R2) 969 Ponto 31 valor atribuido (Passo 62)
532 A (5883 10000 Ponto 32 valor da entrada [1/10.000] f.e. (Passo 63)
532 b (584) 1000 Ponto 32 valor atribuido (Passo 64)
Skc i 0.00 Passo mV inicio de escala — apenas para Tc custom

Skcd 0.00 Passo mV fim de escala — apenas para Tc custom

Skc3 0.000 Passo mV a temperatura de 50°C — apenas para Tc custom
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EXEMPLOS DE LINEARIZACAO PERSONALIZADA (CUSTOM)

Exemplos de linearizacdo personalizada: tipo 0
(por intervalos de amplitude variavel, max. 32)

Para os sinais de polarizagdo positiva (ex. 0...50mV) 5430 00 é o valor visualizado para entrada minima (ex. 0OmV);
na hipétese de definir 32 intervalos, 5.32b é o valor visualizado para entrada = 5.32R * (f.e. / 10000)
(ex. se 5.32R = 10000, 5.32b é o valor visualizado com entrada = 50mV)

Para os sinais de polarizagdo simétrica (ex. -25mV...+25mV) 500 00 é o valor visualizado para entrada minima (ex. -25mV);
na hipétese de definir 32 intervalos, 5.32b é o valor visualizado para entrada = 5.32R * (f.e. / 10000)
(ex. se 5.32R = 10000, 5.32b é o valor visualizado com entrada = +25mV)

Em caso de linearizagdo do tipo 1, ... ,4, os valores de 5nnf sdo adquiridos diretamente pela respectiva entrada IN1, ... ,IN4

Escala do valor de medida Exemplo de linearizacao do tipo 0 com 4 intervalos
visualizado

71— e S
03b - | ‘ ‘ | |

' Entrada [1/10000] f.e.

0 0 S0¢cA 503R YA 10000
1300 4000 7500 8000

Exemplos de linearizacédo personalizada: tipo 5
(com 64 intervalos de amplitude constante = f.e. / 64)

Para os sinais de polarizagdo positiva (ex. 0...50mV) 5030 é o valor visualizado para entrada minima (ex. OmV);
564 é o valor visualizado para entrada maxima (es 50mV)

Para os sinais de polarizagdo positiva (ex. -25mV...+25mV) 500 é o valor visualizado para entrada minima (ex. -25mV);
564 é o valor visualizado para entrada maxima (ex. +25mV)

Escala do valor de medida Exemplo de linearizacao do tipo 5
visualizado

7 - e
548 -1 : ; : ‘

Ex: entrada 0...50mV

0  6.25mV=8*(fs/64)  19.53mV 37.5mV f.s. =50mV
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