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Controlador de Temperatura/Humidade

Série THD
u

C€

PYPSTTITRI

Muito obrigado por escolher os produtos Autonics.
Para sua seguranca, por favor leia o manual antes de usar.

I

(m] Cuidados para sua seguranca.

(w] Especificagoes

THD-R-C

(m] Desmontagem da capa
© THD-R ! © THD-D/ITHD-W

Resisténcia de isolagdo Min. 100MQ(em 500VDC megémetro)

Rigidez dielétrica 500VAC 50/60Hz para 1 min

Resisténcia a ruido +0.3kV de ruido de onda qt ira de pulso: 1ps) pelo simulador de ruido

THD-D[ -] THD-DD[-[] L H .
Modelo THD-R-PT THD-R-PT/C THD-R-V THD-WL -] THD-WD[ J-[ Desapertar o parafuso na parte inferior do : Soltar os 4 parafusos na parte superior do produto, separar a
THD-R-T produto, separam a capa a partir dele. : tampa da caixa a partir dele.
P p
a — 24VDC
Faixa de tens&o permissivel | — 90 a 110% de tensdo nominal (; ] T ‘I[‘ ] ﬂ" : =
Consumo de tensdo — Max. 2.4W 2RI d : ¥
‘Temperatura ® == > : " \
Tipo de entrada (incorporado ao sensor Temperatura, Humidade (incorporado ao sensor) :
sensor) A H . -
LoF I
" . LED do display com N :
Display tipo Sem display 7 segmentos \ :
e . 3 digitos para cada :
Digitos do display — temp/humi. :
‘Tamanho do caractere —_ W6.2xH10.0mm li‘ C 4
orrente de saida
Faixade |Temp. -19.9 a 60.0°C
medicdo  [Humidade —_ 0.0 a 99.9%RH(THD-R ¢ necessario para uso acima de 90%RH) Ele transmite a corrente de temperatura/humidade para outros dispositivos (PC, gravador, etc.) e gera
Tomp. Max. £0.8°C £1°C(em temp. ) DC4-20mA. Ele produz DC4mA em -19,9 °C de temperatura e 0% de umidade relativa, DC20mA a 60
- - — °C de temperatura e 99,9% de umidade relativa. A saida de temperatura e de umidade sdo separados
Preciséo *' Humidade _ +3%RH (30 a 70%RH, em temp. ambi-  |+2%RH (10 a 90%RH, em temp. ambi- ea resolupéo & divisivel (/;r 1000 P P
ente), +4%RH (10 a 90%RH) ente) ¢ P y
Temp. DPt100Q valor dt isténci . - 1, a
Sada’™? Hem")d d Vame reSSCTzz A }ggjazsogfﬁlnsi;/azgé de saida(Modbus RTU) (m] Saida de tensao
lumidade — -20m, . . . Py
- Ele transmite a corrente de temperatura/humidade para outros dispositivos (PC, Gravador, etc.) e
Periodo de amostragem 0.5sec.

gera 1-5VDC. Ele produz 1VCC em -19,9 °C de temperatura e 0% de umidade relativa, 5VDC a 60 °C
de temperatura e 99,9% de umidade relativa. A saida de temperatura e humidade sao separadas e a
resolugéo é divisivel por 1.000

0.75mm de frequéncia com amplitude de 10 a 55Hz(para 1 min.) em cada diregao

X Antes de ultilizar esta unidade por favor, leia as instrugoes

X Por favor,siga as precaugdes abaixo:

A Cuidado Sérios problemas podem ocorrer se as instrugdes abaixo ndo forem seguidas.

Atengéo O produto pode ser danificado caso as instrugées ndo forem seguidas corretamente.

A Atencdo: Danos podem ocorrer em condigdes especiais.

X As seguintes informagdes serdo necessarias para o manuseio do produto

| A\ Cuidado

1. Em caso de utilizar este produto em maquinas (Ex: controle de energia nuclear, equipamento
médico, navio, veiculo, trem, avido, aparelhos de combustao, dispositivo de seguranca, equipa-

mentos de prevengao de d tre, etc.) é r io

™

um
Pode causar incéndio, danos humanos ou danos a propriedade.

2. Nao conecte, cheque ou repare o produto quando a alimentacao esta ligada.

Pode causar choque elétrico.

itivo contra falhas.

3. Nao desmonte ou modifique esta unidade, por favor entre em contato conosco caso seja ne-

cessario.
Pode causar choque elétrico ou fire.

4. Cheque as especificagdes de entrada de alimentagao e a polaridade dos terminais.

Pode causar incéndio.

(@] Temperatura de saida do sensor(DPt 100Q)

Mecanica
— X,Y,Z 1h ] ) " .
Vibragao para Thora Ele transmite corrente de temperatura para outros dispositivos (Gravador, Termémetros, etc.). Ele
Mau funciona- 0.5mm de frequéncia com amplitude de 10 a 55Hz(para 1 min.) em cada diregao produz 100Q a 0 °C e 50 °C 119.40Q no (TCR =3850ppm / ° C)
mento X, Y, Z para 10 min Z ~ pp
Mecanico 300m/s?(aprox. 30G) nos eixo X,Y,Z para 3 vezes E Com un i cagéo de saida
Choque Mau funciona- . . B . . . . . ~
mz;m“"mna 100m/s*(aprox. 10G) nos eixo X,Y.Z para 3 vezes Transmitir a corrente de saida de temperatura e umidade para outros dispositivos por meio de comunicagéo.
Protecao P10 ‘IPGS(exceto na parte do sensor) elnterface
Ambiente | STPEraMUIA | 50 4 60°C, armazenamento: -20 a 60°C Padrao EIARS485 % N&o é possivel alterar o parametro
b — - - —— relacionado a comunicagéo THD sob
Cabo Tipo terminal ‘4,","' 4-fio, comprimento: 2m Maximo de conexdes 31(endereco das configuragdes :| 4 comunicagao com o sistema de alta
Aprovado C€E 01a31) ordem.
Peso™® Aprox. 98 (aprox. 55g) [Aprox. 415g (aprox. 160g) Método de comunicagéo 2-fios half duplex % Correspondem ao parametro de co-
Método sincrono Assincrono munica?ao THE’) aﬁlrtn dedser 0 mesmo
. f 4 920450 istem rdem.
X "I:"ergperatura 2mb'egte o2 Ctg c duto é t bstanci imi Ani Distancia efetiva Max. 800m (Q?\Jgsg ger?niti%g pa;?a deefinir a sobre-
ode cal.!sz_a(; efgrre: acao quando o produto é exposto a substancias quimicas organicas como Velocidade de comunicagdo 1200  115200bps(configuragdes ) pbsigéo dos enderecos na mesma linha
Pl oatear degradacs humanidad d duto é utilizado sob altas t t Start bit 1bitfix0) % pomunicaceo.
ode causar degradagéo para a humanidade quando o produto é utilizado sob altas temperatu- Stop bi Tbitixo)  Por favor, use um par de torgao
ras/humidade por um longo tempo. Paridade b N adequada para a comunicagdo RS485.
*Pode causar erro nos valores de humidade quando o produto ¢ exposto a alta humidade (acima aridade bit 0 tem
de 80 UR) por um longo tempo. Dados bit 8bit(fixo)
%2: Aimpedancia de corrente de saida admissivel € max. 600Q. Protocolo Modbus RTU

%3: O peso total conta com a embalagem e o peso dentro dos parénteses é apenas o peso unidade.
XA resisténcia do ambiente esta entre a faixa de ndo congelamento ou condensado

| A\ Atengio

1. Este produto nao deve ser usado em lugares abertos.

Pode encurtar o ciclo de vida de produto ou causar choque elétrico.
2. Nao toque no sensor de temperatura/lhumidade com as maos.
3. Esta Unidade deve ser montado em uma parede..(THD-R)

Pode causar mau funcionamento.

4. Na limpeza da unidade, ndo usar agua ou solventes organicos. Utilize um pano seco.

Pode causar choque elétrico ou fire.

5. Nao use este produto em local onde ha gas inflamavel ou explosivo, humidade, vibragao,

incidéncia de raios solares e etc.
Pode causar explosao ou incéndio.

6. Nao deixar acumular poeira ou qualquer tipo de sujeira no aparelho.
Pode causar incéndio ou problemas mecanicos

7. Nao desapertar o pélo do sensor, exceto para engenheiros Autonics.

(m] Dimensoes (Unidade: mm)

© THD-R
60 « Montagem para furagéo
. 2035
l o
2 s
|
|
4 v
© THD-W

Pode causar degradagéo do sensor. 34.5
(w] Informagoes de compra ©4.2m %
THD | — @ @ DPt100Q valor de resisténcia(Temp.)
DPt100Q valor de resisténcia(Temp.) / N
DC4-20mA corrente de saida (Humidade)
DC4-20mA corrente de saida (Temp./Humidade) =
\" 1-5VDC saida de tens&o (Temp./Humidade) s 0
T RS485 com saida Modbus RTU (Temp./Humidade) { Q
Comprimento . N
de sensor X Embutido . Suporte
1 100mm < [ 20
2 200mm 10* « Montagem para furagéo
Display Tipo sem display 0 4] P.C.D@55 58
D Tipo display 715 e
Montagem R Tipo ambler‘ne(para ambiente fechado) " | Comprimento de o -
D Montagem tipo duto odelo sensor (A) S
w Montagem tipo parede THDL 114 100mm
Item
XApenas para THDR. }THD Controlador de Temperatura/Humidade THD{ 2] 200mm
P 3 © THD-R oTHD-R-PT o THD-R-PT/C
(] Terminal conexéo K R
Sensor de temperatura Sensor de temperatura
© THD-D/THD-W DPt100Q SINAL OUT E DPt100Q SINAL OUT
eCorrente de saida eTensao de saida eComunicagéo de saida B
Terminal de
DCA-20mA  (Humi.) 1-5VDC  (Humi.) alimentagagl—
saida \ .
B n B
RS485
el . oTHD-R-C, V, T
(Temp.) | 24VDC(x10%) ’ (£10%) - . + - DC4-20mA
D] 24w B(-) 24W ! ] . E VDC4 20mA 1-5VDC  RS485 - (Humi)
Terminal de — 4 A(+) — 4 X Verifique o diagrama
alimentagao/saida do terminal de con- (Humi.) + IZ'"'I -
exao para ligar os 4 24VDC(£10%) 2.4W
ﬂ fios corretamente. m_j
Branco Preto  Azul Marrom Branco Preto  Azul Marrom Branco Preto  Azul Marrom (Temp.)

X As especificagdes estdo sujeitas a alteragcdes sem aviso prévio.

Il + 24VDC(£10%) 2.4W

GND

V(12-24VDC)
Resisténcia de terminagao

eAplicagao para organizagao do sistema

RS232C RS485

RxD-RxD

B(-
TXD-TXD | O | o
Gnd-Gnd A |

RS232C Cabo

B A() B() || AM)B() A(+) B()
Computador ON T:1D T;‘ZD ISDD

Recomenda-se usar o conversor de comunicagdo, RS232C para RS485 (SCM-38l, vendido separadamente).

eOrdem de controle de comunicagao
1. O método de comunicacéo ¢ Modbus RTU.
2. Apos 0,5 seg. sendo fornecida a poténcia no sistema mestre, a comunicagao ¢ iniciada.
3. A comunicagao inicial é iniciada pelo sistema mestre. Quando um comando sai do sistema mestre,
THD devera responder.

8 8 3 8
5 5|2 H 5|9
HEHHEE HEIEIEIR
slgldlelg s|&8(S|elg
Meste | §| 215 |E |0 IHEEE
S|S|la|lz]|0C Slolw|z]|o o
H H : 8 8 ! % A— Min. 0,5 seg. apos o fornecimento de
: ! % 3 energia
THD ! | clol8 X— B (Velocidade de comunicagéao x 10bit) x
: ' s|8|%
| | 9| &8|5|g e dentro de 10 vezes
H ; 2 § § § % i Ex) Avelocidade de comunicagéo é 9600 bps,
: : 3 ' P
‘A> - B ! C | (1s / 9600bit x 10bit) = x 1.04ms numa

distancia de 10 vezes
X% C — (Velocidade de comunicagéo x 10bit) x
mais de 4 vezes

e Comando para comunicacao e bloco.
O formato de consulta e resposta
Consulta

‘ Cadigo do enderego | Comando | Start enderego | Nimero de dados ‘CRC16 ‘

L Faixa de calculo de CRC16
)

@ Codigo do Endereco: Este codigo de endereco ¢ para identificar THD pelo sistema mestre e capaz de
definir dentro da faixa de 01 a 31.

® Comando: Leia os comandos para registo de entrada.

@ Start enderego: O enderego de inicio registra o enderego inicial. Ele esta disponivel para selecionar 0000
e 0001 como endereco de inicio. Dados de 16 bits no enderego 0000 indicam o valor de temperatura, dados
de 16 bits no enderego 0001 indicam o valor de umidade. (consulte a tabela de mapeamento Modbus.)
@Numero de Dados: O niimero de Dados de 16bit no enderego de inicio (n&o de pontos.). Quando o
endereco de inicio é 0000, é disponivel os dados para leitura 2 de 16 bit, ou quando o enderego de inicio &
0001, ele esta disponivel para ler dados de 16 bits Dados.

® CRC16: Soma de verificagdo para verificar todo o quadro e ele é usado para uma transmiss&o/recepgdo
mais confiavel para verificar o erro entre o transmissor e o receptor.

Resposta

‘Cédigo do enderego | Comando | Numero de dados | Temperatura dados | Dados de umidade ‘CRC1S ‘

;‘
Ll

\ Faixa de célculo de CRC16

!

- |

@ Codigo do Enderego: Este codigo de endereco é para identificar THD pelo sistema mestre e capaz de definir dentro

da faixa de 01 a 31.

@ Comando: Leia os comandos para registo de entrada.

® Numero de dados: O numero de dados de 8 bits para enviar a partir do enderego de inicio (n° de bytes.). Quando o
endereco inicial & 0000, ele esté disponivel para ler de 4 a 8 bits de dados, ou quando o enderego inicial ¢ 0001, ele
esta disponivel para ler os dados de 2 a 8 bits.

® Dados de temperatura: Este é o valor de 16 bits. Para obter um valor decorrente da temperatura, divida o valor obtido
por 100.

Ex)Quando os dados obtidos forem 0x09B0, o valor decimal é 2480, o valor atual € de 2480/100 = 24,80

® Dados da umidade: Este ¢ o valor de 16 bits. Para obter um valor de umidade corrente, divida o valor obtido por 100.

Ex) Quando os dados obtidos forem0x0B68, o valor decimal é 2920, o valor atual € de 2920/100 = 29,20% RH.

®CRC16: Soma de verificagdo do quadro.

eComandos de comunicagao
(Consulta): Codigo do enderego(01), Start enderego(0000), O nimero de dados de 16 bits para ler(2), CRC16(0x71CB)

01 04 00 [oo 00 [02 71 [cB
Endereco Comando Start endereco Amount de dados CRC16
code Alta \ Baixa Alta \ Baixa Alta \ Baixa

(Resposta): Codigo do enderego(01), O numero de dados de 8 bits para ler (4), Temperatura(0x09B0),
Humidade(0x0B68), CRC16(0x94DE)

01 04 04 09 [BO 0B [68 94 [DE
Enderego |Comando de |Numero |Temperatura dados |Dados de umidade |CRC16

code resposta de dados_|[Alta [Baixa _ |Alta [Baixa _ |Alta [Baixa
eErro ao processar(Escravo — Mestre)

1. Comando nao suportado

[o1 [8X [01 XX [xX

|Cadigo do enderego |Comando de resposta | Cédigo de excegéo |CRC16 |

X Definir o maior bit recebido e envia-lo para o comando de resposta e cédigo de excegéo 01.
2. O endereco inicial de dados consultados é inconsistente com o endereco transmissivel ou o

numero de dados solicitados € maior do que o enderecgo transmissivel.

[01 [84 [02 [c2 Jc1 ]

\Cédigo do enderego \Comando de resposta \Cédigo de excegéo \CRC16 \

X Definir o maior bit recebido e envia-lo para o comando de resposta e cédigo de excegéo 02.
eTabela de mapeamento Modbus

Endereco ltem Observacgédo

30001(0000) |Valor da temperatura |Valor da temperaturax0.01 <Configuragdes da tabela para
30002(0001) | Valor da umidade Valor da umidadex0.01 velocidade de comunicagéo>
eConfiguragdes da velocidade de comunicacao SW1 Velocidade de

1. Ajuste 0 SW1 para 0 e forneca a energia. comunicagéo (bps)
2. Indicador LED de funcionamento estara piscando. 1 [1200

3. Defina a velocidade de comunicagéo depois de escolher SW1 dentro 2 |2400

do intervalo de 1 a 8, e segure-o por 3 seg. 3 4800

4. Depois de definir a velocidade de comunicagéo, o LED sera ligado. Em |4 9600

seguida desligue a fonte. 5 19200

X velocidade de comunicagéo padrdo de fabrica é 9600 bps. B 38400

X A fim de mudar a velocidade de comunicagéo, por favor, desligue a 7 57600

energia e repita o passo 1-4. A 115200

eConfiguragoes do enderego de comunicagao
1. Defina o terminal RS485 e o interruptor de ajuste (SW1) para o enderego desejado e fornega energia.
2. O enderego de comunicagéo € alterado automaticamente.

X Enderego de comunicagao padréo de fabrica € 01. (SW1: 1, Terminal RS485 : ABERTO)

X Afim de mudar o enderego de comunicagéo, por favor, desligue a energia e repita o passo 1-2.
<Tabela de ajuste para o enderego>

Terminal RS485 |SW1 |Endereco |Terminal RS485 |SW1 |Endereco |Terminal RS485 |SW1 |Endereco
ABERTO 1 01 ABERTO D 13 Curto 9 25
ABERTO 2 02 ABERTO E 14 Curto A 26
ABERTO 3 03 ABERTO F 15 Curto B 27
ABERTO 4 04 Curto 0 16 Curto (6] 28
ABERTO 5 05 Curto 1 17 Curto D 29
ABERTO 6 06 Curto 2 18 Curto E 30
ABERTO 7 07 Curto 3 19 Curto F 31
ABERTO 8 08 Curto 4 20
ABERTO 9 09 Curto 5 21
ABERTO A 10 Curto 6 22
ABERTO B 1 Curto 7 23
ABERTO C 12 Curto 8 24
— Indicadores de COmunicagao
Comunicacéo H O 44—  operagao(LED (velocidade/ Terminal RS485 *2
(velocidade/ \ vermelho) endereco), | Indicadores de
endereco), | Terminal de config. switch operagao(LED
config. switch ahmemacéw:] \Terminal (sw1yu1 Terminal de vermelho)
(SW1) 1 saida R&485 X2 alimentagaolsaida

B0

=
<Interno PCB de THD-R-{L>

<Interno PCB de THD-D/THD-W Série>

X 1: 86 quando para definigdo de comunicagao, retire a tampa da caixa e ajuste o interruptor de comunicagéo para definir
o endereco e a velocidade de comunicag&o.

X 2: Terminal curto como o enderego superior definindo, a definicdo do enderego inferior esta disponivel.

(@] Programa de gestéao dispositivo integrado [DAQMaster]
DAQMaster é um programa de gerenciamento de dispositivo integrado de gestao conveniente de
parametros e monitoramento de varios dados do dispositivo. Visite 0 nosso website (www.autonics.
com) para fazer o download do manual e do programa integrado de gerenciamento de dispositivos.

(w] Cuidados para uso

1. Leia abaixo as precaugdes antes de usar o produto.

2. Nao toque no sensor de temperatura/humidade com as maos.

3. Ao remover o produto da embalagem, ndo guarde a unidade em ambiente com alta temperatura/humidade.

4. Nao use ou armazene esta unidade em ambientes com umidade relativa maior que 90% por um longo tempo. Se néo,
pode causar erro de valor da umidade.

5. Esta unidade tem de ser montado na parede. (THD-R)

6. Cuidados para limpeza

(DUse toalha seca.

@Nao usar acido, acido cromo, ou solvente com alcool.

@ Desligue a alimentagao antes de limpar o aparelho. Apés 30 min. de limpeza, fornega energia novamente.

7. Nao deixe o produto entrar em contato com p6 ou escéria na unidade.

8. Verifique os terminais de alimentagéo e a polaridade antes de ligar o cabo de alimentagao.

9. Separe este cabo da unidade de linha de alta tensao, linha de energia para evitar o ruido indutivo.

10. Evite instalar controladores adjacentes a unidades geradoras de ruido de alta frequéncia (como maquina de solda,
maquina de costura de alta frequéncia e controladores SCR alta capacidade).

11. O interruptor ou disjuntor deve ser instalado perto dos usuarios.

12. Instalagdo ambiente

(@ Deve ser utilizado em lugares fechados ~ @Altitude Max. 2.000m

®Grau de poluigéo 2 (@Categoria de instalagzo ||

XPode causar mau funcionamento se as instrugoes néao forem seguidas.

(w] Principais produtos

H Sensores fotoelétricos M Controladores de temperatura
M Sensor de fibra 6ptica B Temperatura/Humidade/Transdutores
M Sensor de porta W SSR/Controlador de tenséo

M Sensor de porta lateral M Contadores

M Sensor de area B Temporizadores

M Sensor de proximidade B Medidores de painel

B Sensor de pressé@o B Tacémetro/Contador de pulsos
M Encoders rotativos M Unidades de display

H Connectors/Soquetes Bl Controladores com sensor

W Alimentag&o switching

M Botdes/Lampadas/Sirenes

M 1/0 Bloco terminais e cabos

Il Motores de passo/Controladores de movimento

M Painéis graficos

M Dispositivos de campo

MSistema de marcagéo a lazer(Fibra, CO' 7, Nd:YAG)

M Solda a laser/sistema de corte
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Autonics do Brasil - CNPJ: 072863710001-20
EP- KE-03-0200D




